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Zaruéni podminky

Spole¢nost Radionics, Inc. ("Integra Radionics") poskytuje zaruku prvnimu kupci produktu.
Spole¢nost zaru€uje bezporuchovost materialu a femesiného zpracovani pouze u novych soucéasti
produktu Integra Radionics, a to pfi bézném, normalnim zpUsobu pouzivani a pfi kazdorocné
provadéném servisu (kazdoroéné od data dodavky produktu prvnimu kupujicimu). V zadném pfipadé
nemuze byt akceptovan zarucéni pozadavek, ktery je vznesen po expiracnim datu, které je uvedeno na
informacénim Stitku produktu.

« U chirurgickych nastroju je garantovana bezporuchovost materialu a femesiného zpracovani v
pfipadé, Ze jsou tyto nastroje spravnym zpusobem udrzovany a ¢iStény a Ze jsou pouzivany
normalnim zpGsobem a k jejich danému Gcelu.

« Jakykoliv produkt, ktery je subjektem smlouvy se spole¢nosti Integra Radionics o prongjmu,
zapUjc¢eni nebo instalaénim prodeji a ktery béhem této smluvni doby vyzaduje pravidelny servis a
opravy, smi byt udrZzovan a opravovan pouze v souladu s poZadavky vypsanymi v takovéto smlouve.

Pokud se na produktu b&éhem zaruéni lhaty ¢i béhem smluvniho pronajmu vyskytne jakakoliv vada, na
kterou se vztahuji zaruéni podminky, je v takovém pfipadé uzivatel povinen komunikovat vyhradné a
pfimo s domacim Ufadem spole¢nosti Integra Radionics. Pokud uZivatel hodla uplatnit svij narok
souvisejici s podminkami této zaruky, musi byt defektni produkt vracen zpét spolecnosti Integra
Radionics, a to do jeho domovského ufadu. Defektni produkt je nutno vratit velmi rychle, produkt musi
byt Fadné zabalen a poplatky spojené s transportem pfedem zaplaceny. Pfipadna ztrata nebo
poskozeni produktu béhem transportu na adresu spolecnosti Integra Radionics bude v pIné
zodpoveédnosti uZivatele (zdkaznika). Jedina zodpovédnost spoleénosti Integra Radionics, ktera
souvisi s touto zarukou, bude spocivat v opravé nebo vyméné na zakladé vlastniho uvazeni a na
naklady spole¢nosti Integra Radionics; takovyto pfipad je subjektem souvisejicim se zaruénimi
podminkami a s patficnymi smlouvami.

V ZADNEM PRIPADE NEBUDE SPOLECNOST INTEGRA RADIONICS ZODPOVEDNA ZA
JAKOUKOLIV NAHODNOU, NEPRIMOU, NASLEDNOU CI TRESTNI SKODU, KTERA SOUVISI S
PORIZOVANIM NEBO S POUZITIM JAKEHOKOLIV PRODUKTU SPOLECNOSTI INTEGRA
RADIONICS PRODUCT. Kromé toho se tato zaruka nebude uplatiiovat a spole¢nost Integra
Radionics neponese jakoukoliv zodpovédnost v pfipadé jakychkoliv ztrat, které souviseji s prodejem
nebo pouzivanim jakéhokoliv produktu spole¢nosti Integra Radionics, tedy produktu, na kterém byla
provedena oprava nebo zména kymkoliv jinym neZli autorizovanym pracovnikem servisu spole€nosti
Integra Radionics a takto provedeny zasah mohl mit podle posouzeni ze strany spole€nosti Integra
Radionics vliv na stabilitu nebo zodpovédnost spole¢nosti za Skodu. Rovnéz sem patfi pfipady
nespravného pouzivani produktu, zanedbavani adrzby nebo pfipad nehody. Rovnéz sem patfi
pfipady, kdy je produkt pouzivan jinak, nezli v nalezitém souladu s instrukcemi poskytovanymi
spole¢nosti INTEGRA RADIONICS.

TATO LIMITOVANA ZARUKA JE POVAZOVANA ZA EXKLUZIVNI A ROZHODUJICI. PREVYSUJE
SVYM VYZNAMEM VSECHNY DALSI ZARUCNI SMLOUVY, KTERE JSOU ZDE VYJADRENY Cl
APLIKOVANY. VZTAHUJE SE ROVNEZ KE VSEM DALSIM POVINNOSTEM NEBO
ZODPOVEDNOSTEM NA STRANE SPOLECNOSTI INTEGRA RADIONICS. SPOLECNOST
INTEGRA RADIONICS NEOPRAVNUJE ANI NEAUTORIZUJE JAKEHOKOLIV ZASTUPCE NEBO
JAKOUKOLIV DALSI OSOBU, ABY SAM VYSTUPOVAL VE SPOJITOSTI S PRODUKTY
SPOLECNOSTI INTEGRA RADIONICS.

SPOLECNOST INTEGRA RADIONICS SE ZRIKA ZODPOVEDNOSTI ZA VSECHNY DALSI
PRIPADY SOUVISEJICI SE ZARUCNIM PLNENIM, A TO VYJADRENYM CI APLIKOVANYM.
VCETNE JAKEKOLIV ZARUKY SOUVISEJICI S OBCHODOVATELNOSTI NEBO STAVEM
PRODUKTU PRO JAKYKOLIV UCEL NEBO VLASTNI APLIKACI NEBO PRO ZARUKU KVALITY
PRODUKTU NEBO JAKOUKOLIV VYJADRENOU NEBO APLIKOVANOU ZARUCNI UDALOST
SMEREM K PACIENTOVI. Zadn& zaruéni smlouva nemuze byt jakymkoliv zplisobem vytvofena &i
modifikovana jinak neZ jako vysledek pisemného a podepsaného ujednani provedeného ufednikem
spole¢nosti Integra Radionics. Tato omezeni tykajici se vytvareni nebo modifikaci u zaruéni smlouvy
nemohou byt zménéna na zakladé Ustni dohody nebo prostfednictvim zastupce.



Definice vystraznych varovani pouzitych v tomto manualu

A\

Vystraha (WARNING): Provozni procedura nebo procedura tykajici se
udrzby, prace s produktem, podminky, tvrzeni atd., které pfesné
nedodrZuji tuto vystrahu, mohou zpUsobit zranéni, dlouhodobou expozici
zdravotnim rizikim nebo Uumrti pacienta i personalu.

Upozornéni (CAUTION): Procedura spojena s provozem nebo tudrzbou,
prace s produktem, podminky, vyjadreni atd., které pokud nedodrzuji toto
upozornéni, pak mohou vyuUstit v poSkozeni nebo zni¢eni ¢asti produktu
nebo produktu celého, anebo takto mdze dojit k zobrazeni chybnych
informaci.

Poznamka (Note): DUlezita ¢ast nebo dllezité misto, pfipadné instrukce,
kterd mGze zjednodusit danou proceduru (postup) a diky které se
muzeme vyhnout zbyte¢né provedené pracovni ¢innosti.
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O tomto manualu
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Tento manual se tyka stereotaktického systému CRW™ (Cosman, Roberts a Wells) a neni

vypracovan jako klinicky Iékafsky dokument. Tato publikace podava podrobny vyklad o

mechanickych a funkénich charakteristikach tohoto systému. Tato publikace rovnéz podava
navod, jak spravné sestavit, pouzivat, sterilizovat a udrzovat vybaveni tohoto systému. Pred

prvnim chirurgickym pouzitim tohoto systému si prosim dikladné prectéte a osvojte

nasledujici instrukce.

O kompatibilité systému CRW

Stereotakticky systém CRW je systémem pro cilové zaméreni na urcitou oblast (bod) lidského

téla, maze byt konfigurovan tak, aby byl kompatibilni se systémem CT nebo CT/MR.



Indikace pfi pouziti systému CRW

Standartni stereotaktické procedury

Stereotakticky systém CRW je multifunkénim systémem, ktery je pouzivan pro lokalizaci
interkraniélnich cilt a pro zajisténi pfesného vedeni chirurgickych nésledujicich nastroja:

Klesté pro biopsii

Radiofrekvenéni (RF) elektrody zakrok v postizeném misté
Elektrody pro implantaci do mozku

Elektrody pro pofizeni zaznamu a pro stimulaci

Prostfedky na evakuaci hematomu

Endoskopy

Pozndmka: Lokalizace se provadi prostfednictvim CT nebo MR snimkovani.

Kontraindikace pfi pouziti systému CRW

Hlavovy prstenec muze pUsobit kontraindikaéné u malych déti, u nichz jeSté nedoSlo k
patficnému uzavreni koronalnich steh.
Systém CRW pusobi kontraindikacné rovnéz u pacientl s Creutzfeldt-Jakobovou chorobou.

Presnost systéemu CRW

Uzivatelska chyba v umisténi kurzoru a v lokalizaci fezu mé za nasledek celkovou aplikaéni
chybu (odchylku). Pfesnost u lateralnich a AP rozmér( se pohybuje v rozmezi £2 mm.
Odchylka pfi vertikalnim smérovani muze byt tak velka jako tloustka skenovaného fezu (2
nebo 4 mm). Standartni mechanick& pfesnost oblouku se pohybuje v rozmezi do 0.5 mm, jak
bylo ukazano pfi manipula¢nich testech.

Pouz

ivani systému CRW spoleéné s elektrochirurgickymi pfistroji

Pokud je zapotfebi pouzit CRW systém spoleéné s dalSi uzemnénou
A elektrochirurgickou jednotkou (monopoléarni nebo bipolarni

elektroda), nesmi se pfitom hlavovy prstenec dostat do kontaktu

s pacientem. Je nutné dodrzovat mezeru o vzdalenosti alespon L

palce (0,65 cm) mezi hlavovym prstencem a télem pacienta.

e P¥i pouzivani obloukového systému spole€éné s elektrochirurgickym
vybavenim dodrZujte bezpeénostni procedury, které jsou
uplatinovany pfi pouzivani anestetickych plyna.

e Pied chirurgickym zakrokem systém a jeho pfisluSenstvi Fadné
zkontrolujte a ujistéte se, ze vSechny funkce jsou dostupné a plné
funkeni.



Seznam komponenti CRW obloukového systému

Oblouk CRW :
Systém Katalogové Gislo (#)

Nizkohmotnostni obloukovy CRWASL ﬁ -~
systém CRW Tento systém obsahuje nasledujici polozky:

 Nizkohmotnostni oblouk (neni prodavan zvIgst
« Drzak sondy (neni prodavan zvlast)
* Vodici blok (CRWASGB)

« Méfidlo hloubky Keller (KDG)

* Pravitko z nerezavéjici oceli (SR)

« Kli¢ pro obloukovy systém (SWTS)
« Skfifika pro skladovani a sterilizaci (CRWCASE)
 Adaptér Mayfield (CRWMA)

» Montaz vrtaku, 2.7 mm (DA27)

« Vodici trubice, 2.7 mm [.D. x 116 mm délka (GT27116)

« Vodici trubice, 2.7 mm 1.D. x 76 mm délka (GT2776)

* Redukéni objimka, 2.7 mm I.D. (RB27)

* Redukéni trubice, NBND I.D. x 76 mm délka (RTNBND76)
* Manual uZivatele




PrisluSenstvi a komponenty systému CRW

PFisluSenstvi a komponenty

Méfidlo hloubky Keller

Vodici blok

Pravitko z nerezavéjici oceli

Kli¢ pro obloukovy systém

Adaptéry Mayfield

Katalogové oznaceni #

KDG

CRWASGB

SR

SWTS

CRWMA

CRWFMA




PrisluSenstvi a komponenty Katalogové oznaceni #

Vodici trubice «GT27116: 2.7 mm I.D. x 116 mm pracovni délka
«GT27116: 2.7 mm I.D. x 116 mm pracovni délka
« GT2776: 2.7 mm I.D. x 76 mm pracovni délka
* GT32116: 3.2 mm I.D. x 116 mm pracovni délka
+ GT32160: 3.2 mm I.D. x 160 mm pracovni délka
*+ GT3276: 3.2 mm I.D. x 76 mm pracovni délka
* GT46116: 4.6 mm I.D. x 116 mm celkova délka

Redukéni objimka * RB27: 2.7 mm |.D.
* RB32: 3.2 mm I.D.

Redukéni trubice *RT11116: 1.1 mm I.D. x 116 mm délka
*RT1176: 1.1 mm I.D. x 76 mm délka
* RT16116: 1.6 mm I.D. x 116 mm délka
« RT1676: 1.8 mm I.D. x 76 mm délka
«RT1876: 1.8 mm I.D. x 116 mm délka
*«RT18116: 2.0 mm I.D. x 116 mm délka
*« RT20116: 2.0 mm I.D. x 76 mm délka
*« RT20160: 2.1 mm I.D. x 160 mm délka
*RT21116: 2.1 mm I.D. x 116 mm délka
*RT2176: 2.1 mm I.D. x 76 mm délka
« RTNBND160: NBND I.D. x 160 mm délka
« RTNBND116 : NBND I.D. x 116 mm délka
« RTNBND76: NBND I.D. x 76 mm délka

Drzak sondy (vyboc&eni 30 CRWMCPH30
stupnf) .
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Hlavoveé prstence a prisluSenstvi

Hlavové prstence a pfislusenstvi
UCHRA (Univerzalni kompaktni hlavovy prstenec)

UCHR (Dil¢i montaz univerzalniho kompaktniho
hlavového prstence)

UCHRAP (Deska adaptéru)

UCHRP (slozeny dil a sestava spinaciho mustku)

UCHREBA (Usni sestava hlavového prstence)

Katalogové
oznaceni #
UCHRA

UCHR

UCHRAP

UCHRP

UCHREBA

-11 -



Hlavové prstence a pfislusenstvi Katalogové oznaceni #

HRW (kli¢ pro hlavovy prstenec) HRW
HRAIM (sestava intubace u hlavového prstence) HRAIM
HRD (zaSroubovani hlavového prstence) HRD

HRDXS (Prodluzovaci a zkracovaci mechanismus HRDXS
pro Sroubovani hlavového prstence)

HRP (Nastavovaci ty¢ pro hlavovy prstenec) HRP

TAP (Cistici &ep pro systém HRP a UCHRP) TAP

-12 -



Hlavové prstence a pfisluSenstvi
HRKTP (polohovadlo hlavového prstence)

Kénické Srouby tvaru T

HREBA (USni sestava intuba¢niho hlavového
prstence)

Katalogové oznaceni #
HRKTP

CSS

HREBA

-13 -



Lokalizatory snimkovani

Lokalizator Katalogové oznaceni #

BRWLF (Konstrukce CT BRWLF
lokalizatoru)

Luminant™ (MR/CT lokalizator) LLO1

-14 -



Komponenty pro zajisténi kvality (QA komponenty)

Komponenty pro zajisténi Katalogové oznaceni #
kvality (QA Components)

Zakladovy systém Phantom CRWPBS

Ukazovatko CRW obloukového
systému

CRWASP ~

Vlaknové mrizky * CRWTBSS (loziskovy ¢ep)

* CRWAPBS (pfedni / zadni)



Prostredky pro sterilizaci (pouze pro jedno pouZiti)

Prostfedky pro sterilizaci
Stereotakticky zavés Apuzzo

Jednorazové Sroubky hlavového prstence

NBND

Biopticka jehla Nashold, jednordzova

Katalogové oznaceni #
* ASD1 (sterilni zaves)
* ASD1B (10 zavésu)

* DHRSL5 (krabice dlouhych Sroubku)
* DHRSSS5 (krabice kratkych Sroubku)

* NBND (jednotlivy)
* NBND5 (krabice 5)

i

i

1
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Kapitola2 Montaz a konfigurace
stereotaktického systému CRW™

Montéz systému UCHRA

Montaz systému HRAIM

Montaz obloukového systému CRW

Pfipojeni hlavového prstence na operacni stul

Montaz systému UCHRA

1. Nasadte 4 tyCinky hlavového prstence
na hlavovy prstenec. Kli¢em pro hlavovy
prstenec utahnéte pfipojovaci Sroubky
hlavové ty¢inky.

Poznamka:

Pfedni ty€inky hlavového prstence jsou
delSi nez ty€inky zadni, a kromé toho
jsou vedeny pod Ghlem (nejsou pfimé).

Upozornéni:

Namontujte ty¢inky hlavového prstence
na hlavovy prstenec pred instalaci
Sroubku (hlavového prstence). Pokud tak
neucinite, mdZe potencionalné dojit ke
zvySenému tlaku na konstrukci ty€inky
hlavového prstence.

2. Zde na obrazku vpravo muzete vidét
pfiklad spravné namontovaného
hlavového prstence.

Poznamka: Objimka, ktera vede okolo
hlavového prstence, musi byt na spodni
strané.

Poznamka: Abyste zamezili prasknuti
pfipojovacich Sroubkt pro hlavovou
ty€inku, ujistéte se, Ze Sroubky na tycince
jsou upevnény tak, Ze je tato tyCinka
vyrovnana s hlavovym prstencem, a to
jesté pred dotazenim jednorazovych
Sroubd hlavového prstence.

17
23
30
43
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PriSroubovani spinaciho mustku na hlavovém prstenci (volitelné)

A\

1. Vyrovnejte otvory spinaciho mustku
tak, aby korespondovaly s otvory pro
Sroubky prednich ty¢inek hlavového

prstence.

2. Pfipojte spinaci mlstek pomoci

Sroubkd.

Poznamka: Pokud nepouzivate volitelny spinaci mustek na hlavovém
prstenci, pokracujte ve ¢teni pfimo v kapitole "Instalace hlavového

prstence".

Spinaci mistek na hlavovém prstenci pouZijte k tomu, abyste zabranili
kontaktu Sroubk( hlavového prstence se svalovou hmotou temporalis.

Otvory pro spinaci mistek

Sroubky pro pFipojeni
spinaciho mustku

[ ]
f

A

”M‘
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Instalace hlavového prstence

Montaz usSniho mdstku

1. Uvolnéte nylonové Sroubky s
hrubym zavitem na konzole, ktera
podporuje usni mistek, abyste mohli
do této konzoly tento usni mustek
umistit.

2. Ustavte podpurné konzolky na
protilehlych stranach hlavového
prstence, poté prsty utahnéte Sroubky
s hrubym zavitem.

Poznamka: Stupnice po stranach
hlavového prstence slouzi pouze pro
referenéni Ucely a umoznuji spravné a
vyrovnané nasazeni prstence na
hlavu pacienta.

Nylonové Sroubky
s hrubym zavitem

Podpérna
konzola usniho
mustku

Pripojovaci Sroub
s hrubym zéavitem

,A

Indexové znacky na usnim
mustku

/

Ll / p
Usni mastek
Postranni pohled

na hlavovy
prstenec

Pripojovaci
Sroub s hrubym
zavitem

-19 -



Umisténi smontovaného hlavového prstence na hlavu pacienta

Poznamka: Instalace smontovaného hlavového prstence je daleko jednodussi, pokud je provadéna

dvéma osobami.

1. Prvni osoba pfidrzi hlavovy prstenec v
pozadované pozici nad hlavou pacienta.
2. Druha osoba nastavi usni mistky tak,
Ze zaobleny konec kazdého mustku
pohodiné spociva na usnim boltci
pacienta.

Poznamka: pro presnéjsi vycentrovani
uSniho mastku pouzivejte indexové
znacky.

Poznamka: Nasadte hlavovy prstenec
na lebku pacienta, pacient pfitom musi
sedét.

T

T—

Upozornéni: Kvuli pohodli pacienta,
nenechavejte hlavovy prstenec spocivat
svou vahou na usnim mastku.

Upozornéni: Pouziti pasu Velcro (GTCSVS) pomaha pfi nasazovani smontovaného hlavového
prstence a zaroven snizuje hmotnostni tlak vyvijeny na usni mustek. Vice informaci o tomto pasu
Velcro naleznete v patfi¢né kapitole tohoto manualu.

3. Kvli zajisténi usnich mlstkd upevnéte prstem nylonové Sroubky s hrubym zavitem.
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Instalace Sroubkt hlavového prstence

PFi instalaci Sroubk(l hlavového prstence:

A * pouzivejte pouze radionické jednorazové Sroubky pro hlavové prstence.
« Zvolte prislusnou délku Sroubku pro hlavovy prstenec tak, Ze tyto
Sroubky vy&nivaji alespori 13 mm z vnéjSiho povrchu ty€inky hlavového
prstence.

« Pro napojeni hlavového prstence pouzijte vSechny 4 Sroubky.

1. Ocistéte hlavu pacienta a pfes otvor
pro ty€inku hlavového prstence aplikujte
lokalni anestézii (pfipadné pres otvory
pro usazeni mustku, pokud jsou
aplikovany).

2. Vyckejte chvili, nez zaéne pusobit
lokalni anestetikum.

3. Kli€em pro hlavové prstence
zaSroubujte Srouby hlavového prstence
do hlavy pacienta.

Poznamka: Spole¢nost Integra
Radionics doporucuje na koncich
Sroubku pouzivat antibakterialni mast.
Muze se tak zabranit nezadouci infekci.

4. Soucasné vloZte a utahnéte dva
diagonalné protilehlé Sroubky hlavového
prstence.

Poznamka: Pomoci kli¢e pro hlavové
prstence ruéné utahnéte kazdy Sroub, a
to stejnomérnym a stfidavym zplsobem.

5. Po zajisténi prvniho paru Sroubk
instalujte dalsi par.

6. Ujistéte se, Ze smontovana sestava
hlavového prstence je spravné ustavena
na svém misté, poté odstrarte dva usni
mustky z podplrnych konzol.

7. Uvolnéte Srouby s hrubym zavitem a
odejméte podplrné konzoly usniho
mustku ze sestavy hlavového prstence.
8. Pokud jste pouzili Velcro pasky,
odejméte je.

Upozornéni: PFiliS pevné utazeni Sroubk( hlavového prstence mize byt pfi¢inou nespravného
umisténi ty¢inek hlavového prstence a/nebo Sroubl hlavového prstence.

Hlavovy prstenec je nyni pfipraven na pfipojeni Luminant™ lokalizatoru. Pokud na hlavovy prstenec
pfipojujete systém BRWLF, postupuijte prosim podle instrukci na dalSi strané tohoto manualu.
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Pripojeni desky obloukového adaptéru na systém UCHRA

Poznamka: PFed tim, nez umistite systém BRWLF na systém UCHRA, musite provést pfipojeni
desky obloukového adaptéru.

1. Umistéte desku obloukového
adaptéru tak, Ze otevieny konec sméfuje
k pfedni strané sestavy UCHRA.

Poznamka: Obloukovy adaptér se
pouziva pro pfipojeni systému BRWLF k
systému UCHRA a k naslednému CT
snimkovani, rovnéz mizeme takto
pripojit systém CRWASL k systému
UCHRA.

2. Pomoci klice pro hlavové prstence
upevnéte pfipojovaci Sroubky, které
zajistuji spojeni desky obloukového
adaptéru se sestavou hlavového
prstence.

3. Spravné konec¢né umisténi systému
UCHRA spolu s deskou obloukového
adaptéru:
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Montaz systému HRAIM

1. Pomoci kli¢e pro hlavovy prstenec
zavedte pruchozi jednotku (HRD) do
hlavového prstence.

2. Jednotka HRD je pIné usazena v
hlavovém prstenci.

3. Nasadte ty¢€inky hlavového prstence
(HRP) na pruchozi jednotky (hlavového
prstence).
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4. Zajistéte tyCinky hlavového prstence
na prichozi jednotku.

Poznamka: Ujistéte se, Ze tyCinky
hlavového prstence jsou spravné
usazeny ve sméru proti priichozim
jednotkdm hlavového prstence (viz
ilustrace zde vpravo).

5. Umistéte polohovadlo HRKTP
hlavového prstence na hlavovy
prstenec.

Poznamka: Pfi pouziti polohovadla
hlavového prstence muzete lépe rozlozit
hmotnost sestavy hlavového prstence
b&hem jeho instalace na hlavu pacienta.
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6. Umistéte hlavovy prstenec nad hlavu
pacienta.

7. Otacejte tyCinkami tak, abyste dosahli
spravného umisténi lebec¢niho ¢epu.

Poznamka: Hlavovy prstenec maze byt
umistén na hlavé pacienta v jakékoliv
smérové orientaci. Cilové zaméreni
timto nebude ovlivnéno.

Upozornéni: Vyhnéte se kontaktu se
svalovou hmotou temporalis.

8. Vycistéte misto kolem bodu, kde
bude vpraven ¢ep. Na toto misto rovnéz
aplikujte anestetikum.

9. Vyckejte chvili, nez za¢ne
anestetikum pusobit.

Poznamka: Spole¢nost Integra
Radionics doporucuje nanést na konce
Sroubku antibakterialni mast. Zabrani se
takto vzniku nezadouci infekce.

10. Pomoci kli¢e pro hlavovy prstenec
posurite prachozi jednotky hlavového
prstence a ustavte takto ty€inky
hlavového prstence tak, aby se pevné
dotykaly hlavy pacienta.
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11. Pomoci kli¢e pro hlavovy prstenec
umistéte a utdhnéte dva diagonalné
protilehlé Srouby hlavového prstence.

f Kdyz instalujete Sroubky hlavového prstence:

* Pouzivejte pouze a jen Sroubky pro hlavové prstence, které poskytuje
spole¢nost Radionics.

« Zvolte spravnou a adekvatni délku Sroubu hlavového prstence tak, aby

tyto Srouby vy¢€nivaly alespon 13 mm od venkovniho povrchu ty¢inek
hlavového prstence.

« Pro pfipojeni na hlavovy prstenec pouzivejte vSechny 4 Srouby (pro
hlavovy prstenec).

Upozornéni: Aby se zabranilo
pootoceni hlavového prstence, je nutno
pfed umisténim Sroubkd utahnout
uzamykaci vacky pro intubaci.

12. Po utahnuti prvniho paru Sroub(
hlavového prstence instalujte dalSi par.

Poznamka: VSechny Sroubky utdhnéte
ruéné pomoci kli¢e pro hlavové
prstence.

Upozornéni: PFiliS pevné dotaZzeni
Sroub(l pro hlavové prstence mize mit
za nasledek nespravnou funkci ty€inek
a/nebo Sroubkd hlavovych prstencu.

Poznamka: Ujistéte se, Ze hrot ty€inky

nevyviji pfilisny tlak na kazi pacienta a
nezpusobuje tak jeho nepohodli.

Minimalni délka
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13. Odejméte polohovadlo hlavového
prstence.

Montaz konstrukci lokalizatoru

Systém CRW podporuje konstrukce lokalizatord typu BRWLF a Luminant™,

Montaz systému BRWLF na systému UCHRA nebo HRAIM

1. Umistéte konstrukci BRW lokalizatoru (BRWLF) bud na systém UCHRA (spolu s nainstalovanym
obloukovym adaptérem), anebo na systém HRAIM:

* Zde je pfedvedeno umisténi systému
BRWLF na systému UCHRA:
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¢ Zde je pfedvedeno umisténi systému
BRWLF na systému HRAIM:

2. Uzamknéte vacky a tim upevnite
konstrukci lokalizatoru na desku adaptéru
u systému UCHRA nebo HRAIM.
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Montaz systému Luminant™ na systému UCHRA

Poznamka: Pfi nastavovani snimkovani MR nepfipojujte k systému UCHRA obloukovy adaptér.

1. Odejméte zadni panel lokalizatoru
Luminant™ a umistéte lokalizator tak, aby
byl jeho pfedni panel nad intubaéni
objimkou na sestavé hlavového prstence
(bez obloukového adaptéru).

Poznamka: Intubacni objimka systému
UCHRA musi byt instalovana ve spodni
pozici tak, aby pfesné zapadla do hlavové
civky MR skeneru. llustrace na pravé
strané zobrazuje objimku v postavené
poloze. Pomaoci hlavového klice (HRW)
uvolnéte / utdhnéte intubaéni objimku a
takto ji instalujte do poZadované pozice.

2. Zajistéte lokalizator Luminant™ tak, ze
upevnite Ctyfi pfipojovaci Srouby do &tyF
zavitovych otvord na horni strané
hlavového prstence.

Poznamka: lokalizator Luminant™ a
systém UCHRA do sebe zapadaji pouze v
jedné orientaéni roviné — vSechny &tyfi
Srouby musi byt spravné zarovnany.
NepokouSejte se montovat tyto ¢asti v
jakékoliv jiné polohové orientaci.
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Montaz obloukového systému CRW

Krok 1

A. Odejméte zakladovou desku oblouku
ze sterilizaniho podstavce.

B. Nyni provedte jeden z téchto ukonu:

* Umistéte zakladovou desku oblouku na
sterilni stdl. Nebo:

* Umistéte zakladovou desku oblouku na
sterilni zakladnu Phantom.

Krok 2

A. Odejméte obloukovou sestavu ze
steriliza¢niho podstavce.

B. Zkontrolujte, zda jsou prstence
loziskovych ¢epl plné sestaveny.
C. Uvolnéte uzamykaci Sroubky
loZiskovych Cept prstence.

Krok - 30 -

A. Umistéte prstence loziskovych ¢epl v
Uhlu 90°.

B. Utdhnéte uzamykaci Srouby
loziskovych ¢epu prstence.
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Krok 4

Zkontrolujte, zda jsou oba prstence
loziskového ¢epu nastaveny pod Uhlem
90°

Krok 5

A. Odejméte podpéry loziskového ¢epu z
podstavce.

B. Zkontrolujte, zda jsou prstence
loZiskového ¢epu plné sestaveny s
uzamykacimi Sroubky a s posuvnymi
jednotkami.

Krok - 31 -

Zespodu nasunte podpéry loziskovych
¢epl na ty€inky prstence loZiskovych
Cepl (viz obrazek).

Je tfeba si uvédomit, ze kratSi nozi¢ka se
musi dotykat ty€inek prstence s
loziskovymi ¢epy, zatimco delSi strana

podpér lozZiskového ¢epu sméfuje dovnitf.
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Krok 7

Provedte jednu z nasledujicich moZnosti:
* Pro jednodussi montaz uzamknéte obé
podpory loziskovych ¢epu v Urovni 50
mm, anebo

» Nastavte tuto sestavu na vypoctenou
stereotaktickou soufadnici VERT.

Krok 8

3. Vyjméte posuvnik lateralniho oblouku
a drzak vodiciho boxu ze steriliza¢niho
podstavce.

4. Vyjméte Sroub lateralniho posuvniku a
pojistnou matici z oblouku.

Krok 9

A. Pfehodte pozici lateralniho
obloukového posunu.

B. Uvolnéte Sroubky na drzaku vodiciho
bloku.
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Krok 10
Posurite drzak vodiciho bloku na misto
posunu lateralniho oblouku.

Krok 11

Provedte jednu z nasledujicich moznosti:

» Nastavte drzak vodiciho bloku na
Grovenr 0°; anebo
* Nastavte pozadovany Uhel posunu

Krok 12

Umistéte do spole¢né polohy sestavu
oblouku a misto posunu lateralniho
oblouku.
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Krok 13

A. PFipojte posuvnik lateralniho oblouku
na hlavni sestavu oblouku.

B. Umistéte posuvnik lateralniho oblouku
nad mustek.

Krok 14

Posuvnik lateralniho oblouku musi byt
zahaknuty nad horni ¢asti hlavni
obloukové sestavy.

Krok 15

A. Nasadte uzamykaci Sroubky
posuvniku lateralniho oblouku a sadu
matic.

B. Ustavte posuvnik lateralniho oblouku
na patficné LAT stereotaktické
soufadnice a upevnéte Sroubky.
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Krok 16

A. Umistéte sestavu oblouku do
zakladové desky

B. Uvolnéte vSechny 4 zékladové

Sroubky na podpérach loziskového ¢epu.

Krok 17

A. Zasurite obloukovou sestavu na
zakladovou desku.

B. Typické klinicka sestava (jak je zde
uk&zano) ma drzak vodiciho bloku
nasmérovan smérem dozadu.

Krok 18
A. Posunte obloukovou sestavu na

vypoctené AP stereotaktické soufadnice.

B. Upevnéte a uzamknéte Sroubky

posuvnikové zakladny loziskového ¢epu.
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Krok 19

VSimnéte si, Zze drzak vodiciho bloku je
situovan naproti pfedni strané konstrukce
(a sméfuje smérem dozadu).

Krok 20
PIné smontovany obloukovy systém
CRW.

Krok 21 (volitelny)

Pomoci kli¢e pro obloukovy systém
(SWTS) odejméte predni zakladovou
desku systému CRW.

Poznamka: Tento krok neovlivni pevnost
a presnost systému.
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Nastaveni pevné radialni vzdalenosti pro ukazovatko obloukového systému

Poznamka: Oblouk CRW ma pevnou radialni vzdalenost 160 mm od zbyvajiciho povrchu na vodicim

bloku smérem k cilovému bodu.

1. Umistéte ukazovatko obloukového systému do
vodiciho bloku. Poté vyrovnejte hranu
milimetrového pravitka spolu se zbyvajicim
povrchem vodiciho bloku.

2. Posunite ukazovéatkem ve vodicim bloku tak,
aby byla Spic¢ka ukazovatka na Grovni 160 mm.

3. Pomoci Sroubkd pro tuto sestavu zajistéte toto
ukazovatko ve vodicim bloku.

Poznamka: Kdyz je tato sestava s ukazovatkem
polozena do vodiciho bloku, vzdalenost od
horniho povrchu drzdku smérem ke Spicce
ukazovatka musi byt 160 mm.

Guide block — vodici blok
Arc system pointer — ukazovatko obloukového systému
CRW arc system — obloukovy systém CRW

[ b -Iln/m/

GUIDE BLOCK

ARC SYSTEM PCINTER

160 mm
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4. Umistéte vodici blok a ukazovatko
obloukového systému do drzaku vodiciho
bloku.

5. Zajistéte sestavu ukazovatka spolu

s drzakem pomoci Sroubu.

Poznamka: Takto se pfipravi sestava

tohoto oblouku a délka nastroje pro ucely
testovani na zakladné Phantom.

Sroub pro drzak vodiciho bloku

Nastaveni pevné radialni vzdalenosti u tohoto pristroje

Pfi nastaveni ukazovatka obloukového systému nebo tohoto pfistroje na hodnotu 160 mm a pfi
nastaveni obloukové sady na CRW-PBS zakladovy systém Phantom budou spolu korespondovat
pravitko obloukového systému nebo tento pfistroj a ukazovatko zakladny, a to za predpokladu, Ze tato
zarizeni budou nastavena na spravné cilové souradnice.

1. Polozte pfistroj s hloubkovou blokaci
do pfislusné vodici trubice a poté celou
tuto sestavu posurite do vodiciho bloku.
2. Umistéte hranu O mm milimetrové
stupnice proti zbyvajici ¢asti povrchu
vodiciho bloku.

3. Uvolnéte sestavu hloubkové blokace
tak, aby tento pfistroj mohl volné klouzat
ve vodicim bloku.

4. Nastavte délku tohoto pfistroje ve
vodici trubici tak, jeho ukazovatko bude
na urovni 160 mm, poté upevnéte Srouby
této sestavy.

5. Umistéte vodici blok, vodici trubici a Sroub pro drik sondy
samotny pfistroj do drzaku vodiciho bloku L 4
a tuto konstrukci zajistéte pomoci Sroubl
pro drzaky vodiciho bloku.




Volba vodici trubice a kombinace pro redukéni trubici / pouzdro
Vodici trubice

Vodici trubice se nasazuji pfimo na vodici blok a maji vnéjsi prdmér 6.35 mm. Jsou
specifikovany v systému GT a jejich vnitfni pramér a délka jsou méreny v
milimetrech. Vodici trubky s komponentem 2.7 |.D. museji byt pouzity spole¢né s
redukénim pouzdrem RB27 nebo s redukéni trubici o kompatibilni délce. Vodici
trubice se systémem 3.2 mm |.D. museji byt pouzivany se systémem RB32 tak, aby
mohly vést vrtaky s 3.2 mm O.D. Vodici trubice GT46116 se pouziva spolu s 4.6 mm
0O.D. vrtaky a nevyzaduje redukéni pouzdfeni nebo redukéni trubici.

Redukéni trubice a redukéni pouzdra

Redukéni trubice a redukéni pouzdra jsou naSroubovany do vodicich trubic tak, ze
tato kombinace ma patfié¢ny vnitfni primér, aby mohla stereotaktickym zplsobem
vést rizné elektrody, kanyly a jehly.

Redukeéni trubice jsou specifikovany v systému RT, v Gvahu se bere nominalni vnéjsi
primér pristroje, ktery zde ma byt veden a délka redukéni trubice v milimetrech.
VSechny redukéni trubice jsou kompatibilni pouze s vodicimi trubicemi o rozméru 2.7
mm |.D. a o pfisludné délce. Napfiklad, redukéni trubice RT20(X) se Sroubuji do
systému GT27(X), pfiéemz X=76, 116 nebo 160 mm, a s vodici sondou 2.0 mm O.D.
Redukéni pouzdra RB27 a RB32 se rovnéz nasroubuji na systém GT27(X) a systém
GT32(X) vodicich trubic, které vlastné poskytuji pfisludné vedeni sond 2.5 az 2.7 mm
a sond 3.0 az 3.2 mm. Redukéni pouzdra jsou obecné pouzivana s pfisluSenstvim
pro navrtavani.

Biopticka jehla Nashold (NBND)
Pro pouziti s jehlou typu NBND:
RTNBND76 a GT2776

-nebo- RTNBND116 a GT27116
-nebo- RTNBND160 a GT27160

PrisluSenstvi pro navrtavani

Systém DA27 je kroutiva vrtacka o priiméru 2.7 mm, ktera je schopna vytvofit diru v
lebce skrz standartni vodici trubice typu GT27(X). (X = 76, 116, 160). Vrtacka je
vybavena hloubkovou pojistkou a vroubkovanym knoflikem. Tento knoflik mGzeme
uchopit a otacet jim, a tim mdazeme provadét ruéni vrtani.

Pro pouziti pfisluSenstvi k vrtani:
DA27 pfislusenstvi k vrtani: RB27 a GT27(X) (X = 76, 116, nebo 160)
DA32 pfisluSenstvi k vrtani: RB32 a GT32(X) (X = 76, 116, nebo 160)

DA46 pfisluSenstvi k vrtani: GT46116
DAG63 pfisluSenstvi k vrtani: DA63GS a DA63GB
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Montaz obloukového systému na zakladnu Phantom

Montéz zakladny Phantom:

1. Nastavte hodnoty AP, lateralni a
vertikalni hodnoty pro cilové umisténi na
stupnici zadkladny Phantom.

A.Nastaveni AP stupnice u
hrubozavitovych Sroubku.

AP Scale — AP stupnice (zepredu dozadu)
AP Scale adjustment thumb screw - Sefizovaci
Sroub AP stupnice

B. Hrubozavitové Sroubky pro nastaveni
lateralni stupnice:

Upozornéni: Sroubky pro
nastaveni lateralni stupnice jsou
umistény na spodni strané
stupnice. Sroubky z vrchni ¢asti
této stupnice nikdy neodnimeijte,
mohli byste tak demontovat tuto
stupnici a zpusobit, Ze tato
stupnice jiz nikdy vice nebude ; 2 adjustment
presna. '

LAT Scale — horizontélni stupnice

2 adjustment thumb screws on the underside of

the scale — 2 sezZizovaci Sroubky umisténé pod
touto stupnici

thumb screws on the
UNDERSIDE of the scale
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C. Hrubozavitovy Sroub pro nastaveni
vertikalni stupnice:

Vertical adjustment thumb screw — Sroubek pro
vetikalni sefizeni
Vertical scale — vertikalni stupnice

2. Po nastaveni obou jednotek, tedy
cilového umisténi zadkladny Phantom a
cilovych soufadnic pro obloukovy
systém (viz kapitola 4) umistéte tento
obloukovy systém na zékladnu Phantom
tak, ze ukazovatko obloukového
systému a ukazovatko systému
Phantom jsou v navzajem odpovidajici
roviné.

Poznamka: Kdykoliv je to mozné,
zkontrolujte hloubku zavadéné sondy, a
to jesté pred chirurgickym zakrokem.

Poznamka: Pro dalSi kontrolu pfesnosti
nastavenych soufadnic uvolnéte a
otacejte napfimenym obloukem a takto
si ovéfte, Ze koncové body ukazovatka a
sondy se od sebe navzajem neoddaluji.

Vertical
Adjustmen

| Verticat W
Scale
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Pripojeni oblouku k hlavovému prstenci

Poznamka: Obloukovy systém je pfipojen k obéma systémum, tedy HRAIM a
UCHRA, pouze v jedné smérové orientaci.

Poznamka: Predtim, nez pfipojite oblouk CRW na systém UCHRA, ujistéte se, ze
jste smontovali systém UCHRA se zakladovou deskou.

1. ustavte tfi fixacni kulickové patky na dno obloukové zakladny do kulickovych zasuvek obloukového
adaptéru systému UCHRA, anebo do kulickovych zasuvek systému HRAIM.

2. Zajistéte zamky na vackach.

* Sestaveny oblouk a systém HRAIM:
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Pripojeni hlavového prstence na operaéni stul

Pro tuto proceduru jsou zapotfebi adaptér Mayfield a Srouby CSS.

Pripojeni systému UCHRA nebo HRAIM k operaénimu stolu

1. Upnéte adaptér Mayfield k operacnimu
stolu tak, jak je zde ukazano.

2. pomoci kratkych Sroubt tvaru T pfipojte
systémy UCHRA nebo HRAIM na adaptér
Mayfield.

Poznémka: Na konstrukci umistéte CSS
Srouby ve tvaru T a navedte pacienta na
adaptér CRWMA Mayfield, aby se
zjednodusilo ustaveni konstrukce na
adaptér Mayfield.
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Vytvoreni sterilniho prostredi

1. Po ustaveni pacienta na operacni stul
umistéte nad jeho hlavu sterilni folii
Apuzzo. Tato félie obsahuje
vycentrovanou adhezivni naplast pro
hlavu pacienta a také otvory

s adhesivnim materidlem, které jsou
rozpoloZeny v zarovnané roviné se
sférickymi zasuvkami na obloukovém
adaptéru nebo na systému HRAIM.

Poznamka: Vyholte a pfipravte oblast,
kde bude proveden chirurgicky zakrok.
Vlasovy porost namazte lubrikantem, aby
se zabrénilo kontaktu a pfilnuti ochranné
félie k vlasovému porostu.

2. Odejméte zadni vrstvu na centralni
adhesivni oblasti.

3. Pevné pfiloZte tuto ochrannou folii na
hlavu pacienta, a to kolem mista, kde
bude proveden prunik do pacientovy
lebky.
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4. V oblasti kolem otvoru odejméte
adhesivni spodni ¢ast ochranné félie.

5. Zajistéte ochrannou félii na obloukovy
adaptér nebo na systém HRAIM.

6. Nasledujici obrazek ukazuje
obloukovy systém umistény nad sterilni
ochrannou folii.
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Kapitola3 Skenovani pomoci
stereotaktickeho systému CRW™

Stereotakticky systém

e Skenovani konstrukce lokalizatoru Luminant ™ 46
e Manualni vypocet cilovych pozic systému Luminant ™ 46
¢ Snimkovani konstrukce lokalizatoru BRW 53

Skenovani konstrukce lokalizatoru Luminant ™

Konstrukce lokalizatoru Luminant™ MR/CT (LLO1) je univerzalnim typem lokalizatoru
navrzenym pro pouzivani pfi snimkovani typu MR a CT. Tato konstrukce je navrzena tak, aby
byla se svymi parametry vhodna pro pouZiti s univerzalnim kompaktnim hlavovym prstencem
(UCHRA), a to pfi standartnim snimkovani typu MR nebo CT. Lokalizator Luminant™ muze
byt pouZit spole¢né se systémy StereoCalc™T, NeuroSight™ Arc a dalSimi adekvatnimi
aplikacemi, které pracuji na bazi vypocta cilové trajektorie. Kompletni instrukce tykajici se
skenovani pomaoci lokalizatoru Luminant naleznete v manualu "Luminant™ Localizer
Instructions for Use”.

Manualni vypoéet cilovych pozic systému Luminant™

Po skenovani pacienta pomoci lokalizatoru typu Luminant mazete jeSté provést
manualni kalkulaci tykajici se cilovych pozic pro axialni, koronalni a sagitalni
skenovani.

e Poznamka: Tyto kalkulace jsou provadény pfimo na konzole typu CT a MR.
e Poznamka: Ve smyslu aktualnich kalkulaci neexistuje zadny rozdil mezi
vysledky ze systému CT a ze systému MR.

koresponduje s pacientovou pravou stranou a s pacientovou zadni
stranou. Vénujte proto prosim velmi detailni pozornost spravnému
orientovani snimkd, které se zobrazuji na skeneru. Geometrie se muze
zdanlivé jevit obracené.

Budte velmi obezfetny pfi manudlni kalkulaci, specialné, pokud se zde
objevuji zaporna cisla. Ne vSechny skenovaci pfistroje dovedou rozliSovat
pozitivni a negativni direkce.

Snimky musi byt pofizeny v kolmé roviné ve vztahu k lokalizatoru pro
manualni kalkulaci.

f Neni jednoduché porozumét prfesné a urcit, kterd strana skenu

Vzdalenosti a soufadnice spolu koresponduji podle nasledujiciho schématu:
* LAT = X (lateralni — horizontalni)

* AP = Y (zepfedu dozadu)
* VERT = Z (vertikalni)
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Kalkulace cilovych pozic pro axialni (osové) skenovani

Zjistéte centralni bod roviny AP-LAT

1. Zvolte si axialni fez, ktery nejlépe
zobrazuje pozadovany cil.

2. Umistéte tyCinku €. 1 na pacientové
pravé zadni ¢asti a ty€inku €. 7 na
pacientoveé levé predni ¢asti. Zakreslete
spojujici linku mezi stfedy téchto dvou
tyCinek.

3. Umistéte ty€inku €. 3 na pacientové
pravé predni strané a tycinku €. 9 na
pacientoveé levé zadni strané. Zakreslete
spojujici linku mezi stfedy téchto dvou
tyCinek.

Poznamka: Kfizeni téchto dvou linii je
zaroven oznacenim pro centralni bod (0,0)
roviny AP-LAT.

Anterior, right, left, posterior — pfedni, pravy, levy,
zadni

Ignore posterior rod in axial images — ignorujte zadni
tyc¢inku u osovych zobrazeni

Zjistéte vzdélenosti AP a LAT smérem k cili

1. Pomoci patfiéné funkce na skeneru
umistéte soufadnicovou sit nebo nastavte
na obrazovce souradnicové osy. Hlavni
bod této sité musi byt ve stfedu (0,0) roviny
AP-LAT.

2. Zaméfte vzdalenosti AP a LAT z
centralniho bodu (0,0) roviny AP-LAT
smérem do bodu cilového.

Poznamka: Ve vztahu k pivodu roviny AP-
LAT se pozice cile jevi jako relativni.
Pohyby z pacientovy levé strany na stranu
pravou a z pozice zadni na pozici pfedni
maji za nasledek kladné numerické
hodnoty, zatimco zaporné numerické
hodnoty jsou vysledkem pohybu zprava

doleva anebo zepfedu dozadu.
AP, LAT Movement — pohyb zepfedu dozadu, pohyb
horizontalni

Anterior
L 3

L J o o
4 5 6

Right

Posterior
(Ignore Posterior rod in Axial Images)

Anterior
fa N

i 4
Right e Target

JUSWaNOW dV

LAT Movement

Left
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Zjistéte soufadnice VERT smérem k
cilovému bodu

1. Zaméfte vzdélenost od stfedu tyCinky ¢.
1 do stfedu tyCinky €. 2. Zaznamenejte tuto
hodnotu pod ozna¢enim Z1.

2. Zamérite vzdalenost mezi stfedovymi
body tycinek &. 7 a 8. Tuto hodnotu
zaznamenejte pod oznacenim Z2.

3. Vypocdtéte hodnotu Z, kde Z = [21 +
Z2)/2.

4. Vypocitejte soufadnice VERT: ¢« VERT =
Z-60 mm

Poznamka: Kladnou hodnotou se mysli
hodnota, ktera je nad stfedem konstrukce
lokalizatoru (vy3Si hodnota). Zaporna
hodnota je takova, ktera leZi pod timto
stfedem (niZsi).

Right

Anterior

[

4Target

LAT Movement

JUSWSAON dY
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Kalkulace cilovych pozic pro koronalni snimkovani

Najdéte stfed roviny LAT-VERT

1. Vyberte koronalni fez, ve kterém se nejlépe
zobrazil pozadovany cil.

2. Na pravé spodni strané pacienta umistéte
ty€inku €. 1 a na levé horni strané umistéte
ty€inku €. 7. Zakreslete linii, ktera bude
prochazet stfedy téchto dvou ty€inek.

3. Na pravé vrchni strané pacienta umistéte
ty€inku €. 3 a na levé spodni strané ty€inku &. 9.
Zakreslete linii, kter4 bude prochazet stiedy
téchto dvou tycinek.

Poznamka: Prunik téchto dvou linii je zaroven

centralnim bodem (0,0) roviny LAT-VERT.
Superior, right, left, inferior — vrchni, pravy, levy, spodni

Najdéte vzdalenosti LAT a VERT smérem k
cilovému bodu.

Poznamka: Zkontrolujte, zda snimek neni
zkresleny nebo naklonény.

1. Pomoci skenovaci funkce umistéte
soufadnicovou osu, anebo nastavte osy na
obrazovce. Stfedovy bod téchto os musi byt
pfesné ve stiedu (0,0) roviny LAT-VERT.

2. Zaméfte vzdalenosti LAT a VERT od
centrélniho bodu (0,0) roviny LAT-VERT smérem
k cilovému bodu. Skener mize pracovat s funkci
pro méfeni vzdalenosti od bodu (0,0) do cilové
pozice a vytvaret osy x a y zcela automaticky.

Poznamka: Pozice cilového bodu je vzhledem k
puvodu roviny LAT-VERT relativni. Pohyby ve
sméru zleva doprava nebo zespodu nahoru v
ramci pacientova téla zobrazuji kladné
numerické hodnoty. Naopak, pohyby zprava
doleva nebo shora dold produkuji zaporné
numerické hodnoty.

Right

Superior

Y2

Inferior
Superior
L 1
o @&
4 S 6
3 7
Right LAT
| ERT .
9>
Yq
1
Target

Right

LAT Movement

Superior

( X 7
VERT +| VERT +
LAT + | LAT-

@2 VERT - | VERT -
LAT + | LAT-

Left

JuswaAoiN 1 H3A
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Najdéte soufadnice AP

1. Zméfte vzdalenost od stfedu ty€inky €. 1 do
stfedu ty€inky &. 2. Zaznamenejte tuto hodnotu
pod oznacenim Y1.

2. Zméfte vzdalenost od stfedu ke stfedu mezi
tyCinkami €. 7 a 8 a zaznamenejte tuto hodnotu
pod oznacenim Y2.

3. Vypoctéte hodnotu Y, kde Y =[Y1 + Y2]/2.
4. Vypoctéte soufadnice AP:

* AP =Y - 60 mm
Poznamka: Pozitivni (kladnd) hodnota je ve

sméru dopfedu, zaporna hodnota se zobrazi pfi
pohybu dozadu.

Right

Superior
L
o @
4 5 6
3
LAT
| ERT
0:
1
Target

N

g

LAT Movement

JUsWwaAoly 1H3IA
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Kalkulace cilovych pozic pro sagitalni snimkovani

Najdéte stfed roviny AP-VERT.

1. Vyberte sagitalni fez, ktery nejlépe
ukazuje pozadovany cil.

2. Ve sméru zezadu dold v ramci
pacientova téla umistéte tyc€inku €. 1, a
pak ve sméru zepfedu dolu ty€inku €. 7.
Zakreslete linii, ktera bude prochazet
stfedy téchto dvou tycinek.

3. Pres stfedové body tyCinek 1,2 a 3
zakreslete pfimou linii.

4. Zakreslete nyni jesté paralelni linii, a to
ve vzdalenosti 112 mm smérem k predni
¢asti.

Prasecik téchto dvou linii je rovnéz
centralnim bodem (0,0) roviny AP-VERT.

Poznamka: Pavodni objekt je vzdaleny
112 mm od zadni strany, ale 105 mm od

strany predni.
Step - krok

Najdéte vzdalenosti AP a VERT smérem
do cilového bodu.

Poznamka: Zkontrolujte si, zda snimek
neni zkresleny nebo naklonény.

1. Pomoci skenovaci funkce umistéte
soufadnicovou osu, anebo nastavte osy na
obrazovce. Stfedovy bod téchto os musi
byt pfesné ve stfedu (0,0) roviny AP-
VERT.

2. Zaméfte vzdalenosti AP a VERT od
centralniho bodu (0,0) roviny AP-VERT
smérem k cilovému bodu. Skener mlze
pracovat s funkci pro méreni vzdalenosti
od bodu (0,0) do cilové pozice a vytvaret
0sy X a 'y zcela automaticky.

Poznamka: Pozice cilového bodu je
vzhledem k pavodu roviny AP-VERT
relativni. Pohyby ve sméru zezadu
dopfedu nebo zespodu nahoru v ramci
pacientova téla zobrazuji kladné
numerické hodnoty. Naopak, pohyby
zepredu dozadu nebo shora dolt produkuji
zaporné numerické hodnoty.

Posterior

VERT Movement

Right

Anterior
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Superior

//y: ® e \/
7
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8
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Najdéte soufadnice LAT (horizontalni)

1.Zmérte vzdalenost od stfedu tycinky €. 1
do stfedu ty€inky €. 2. Zaznamenejte tuto
hodnotu pod oznaéenim X1.

2. Zmérte vzdalenost od stfedu ke stfedu
mezi ty€inkami 7 a 8. Zaznamenejte tuto
hodnotu pod oznaéenim X2.

3. Vypoditejte hodnotu X, kde X = [X1 +
X2]/2.

4. Vypocditejte soufadnice LAT:

¢ LAT =X -60 mm

Poznamka: Kladna hodnota odpovida
sméru k pacientové pravé strané, hodnota
zaporna odpovida sméru k pacientové
strané levé.

VERT Movement

Superior
1
o ® ®
4 5 6 Ve
7
AP X
8
VERT
y Anterior

arget

AP Movement
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Snimkovani konstrukce lokalizatoru BRW

Konstrukce lokalizatoru, navrzena pany Brownem, Robertsem a Wellsem (BRWLF),
se pouZziva pro prostorovou lokalizaci cilovych soufadnic pro cilova mista viditelna na
snimku CT. Tento lokalizator umozriuje provést kalkulaci stereotaktickych cilovych
pozic a trajektorii, které maji souvislost se sestavou hlavového prstence, pficemz
pouziva a vyhodnocuje data z naskenovaného snimku. Konstrukce BRW muze byt
pouzita spole¢né se systémy StereoCalc™, NeuroSight Arc, anebo dalSimi
pFislusnymi aplikacemi, které se zabyvaji kalkulacemi pro pfiblizeni cilovych bodu.
Poznamka: Kompletni instrukce k ziskavani dat a k jejich pouzivani naleznete v
pfislusném spotrebitelském manualu.

Ziskavani udaja o pozicich CT skenovaci ty€inky

1. Po skenovaci operaci pacienta je
zapotfrebi sebrat pfislusna CT data.

2. Pomoci skenovaci funkce uréete kazdou
jednotlivou polohu soufadnic ty€inek na
konstrukci BRW lokalizatoru. Méjte na
pameéti, Ze ty¢inka &. 1 je nejvétsi, zatimco
ty€inka €. 2 se jevi jako nejblizsi ty€ince €. 1.
3. Tyto soufadnice prosim zaznamenejte.

-53-



Kapitola4 Nastaveni cilovych pozic

na obloukovém systému CRW™

Obloukovy systém 54
Mérfeni obloukového systému pomoci Vernierovy stupnice 56

Obloukovy systém

Stupné souradnic na obloukovém systému CRW™ pfFimo koresponduji s cilovymi pozicemi
vztahujicimi se k sestavé hlavového prstence. Oblouk je vycentrovanym systémem smérem k
cilovému bodu: cesta, kde vede sonda, souvisejici s pficnym obloukem, je zaroven okruhem pro tento
oblouk. Proto u jakékoliv pozice drzaku vodiciho bloku bude jakykoliv radius korespondujici s touto
pozici prochézet timto cilovym bodem. Podobné, u jakychkoliv rotanich ahli oblouku u loZiskovych
¢epl, odpovidajici cesta, kde povede sonda, bude prochazet pravé pres tento cilovy bod.

Cilovy bod lezi ve stfedu pFi¢éného obloukového okruhu a na stfedové linii mezi prstenci loziskového
cepu.

Transverse
Auc Slide =

Arc Base Plate

Transverse Arc Slide Snimek pficného oblouku
Guide Block Vodici blok

Transverse Arc Pri¢ny oblouk

Guide Block Holder Drzak vodiciho bloku

Arc Ring Obloukovy prstenec
Target Cilovy bod

Arc Base Plate Deska obloukové zakladny
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Cilovéa pozice jako stfed oblouku

PFicny oblouk v jakémkoliv radiu vzdy pfechéazi pfes tento cilovy bod. Tato cilova

pozice odpovidéa Urovni stfedu pficného oblouku pro vSechny dhly obloukovych
snimkd a prstencu.

Souradnice obloukového systému

Stupnice AP (Anterior-Posterior — predni
Cast — zadni ¢ast)

Stupnice AP na zakladné oblouku jsou
rozdéleny na dilky od 0 do 100 mm v
obou dvou, tedy pfednim | zadnim sméru.
Minusové znaménko (-) je vyrazeno
vedle Cisel na zadni strané.

Poznamka: Slovni oznac¢eni ANTERIOR
(pfedni) a POSTERIOR (zadni) jsou
vyryta na odpovidajicich koncich této
zakladny.

LAT (horizontalni) stupnice

Lateralni (LAT) stupnice se nachazeji na
pfedni a zadni svislé obloukové sestavé.

« Stupnice pojima hodnoty od 0 do 100
mm nalevo a napravo od stfedové osy.

« Zaporna ¢isla maji zaporny symbol (-) a
zobrazuji se na odpovidajici stupnici
zakladové desky.

« Slova VPRAVO a VLEVO jsou vyrazena
na odpovidajicich koncich odpovidajici
zakladové desky této stupnice.

Vert (vertikalni) stupnice

Vertikalni stupnice (VERT) jsou vyryty na
posuvnicich s loziskovym cepem.

« Stupnice se pohybuje mezi hodnotami O
az 80 mm, pokud jsou prstence s
loZiskovym ¢epem nazdvizeny, a mezi
hodnotami 0 az -60 mm, pokud jsou tyto
prstence snizeny.
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Zamérovani souradnic obloukového systému pomoci Vernierovy stupnice

Tato kapitola popisuje, jak spravné nastavit souradnice za pomoci Vernierovy stupnice. Nasledujici
ilustrace ukazuji pfiklad Vernierova nastaveni pro hodnoty 20.0, 24.9 a 10.0:

——

54:—1

20 0 20 20
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40 40 40

50 50 50

20.0 249 10.1

Jednoducha metoda nastaveni Vernierovy stupnice:
1. Chcete-li nastavit hodnotu 24.9, navolte 24+9=33.

2. Posurite znacku #9 na Vernierove stupnici tak, aby tvofila jednu linii s ozna¢enim "33" na celkové
stupnici.
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Nastaveni soufadnic pomoci Vernierovy stupnice

Nastaveni souradnic AP (Anterior-
Posterior, zepfedu dozadu))

Uvolnéte hrubozavitové Srouby a
srovnejte stupnici posuvniku s loziskovym
¢epem na Uroven pfislusné AP cilové
hodnoty na obloukové zékladné. Poté
utahnéte tyto hrubozéavitové Srouby.

Nastaveni horizontalnich LAT souradnic

1. Uvolnéte uzamykaci Sroub lateralniho
posuvniku vzadu na obloukovém

posuvniku. Poté srovnejte stupnici
obloukového posuvniku s pFislusnou
hodnotou na konstrukci oblouku.

2. Utdhnéte uzamykaci Sroub lateralniho
posuvniku.

Upozornéni: Svisla stupnice obloukové
sestavy neni oznac¢ena plusovymi (+)
nebo minusovymi (-) symboly. Proto,
pokud potfebujete nastavit pfislusné
kladné €i zaporné hodnoty na
obloukovém posuvniku, pouZivejte
odpovidajici stupnici ha obloukové
zakladné.

Nastaveni vertikalnich (VERT) soufadnic

Pridrzte konstrukci oblouku a pfitom
uvolnéte Sroubky posuvniku s lozZiskovym
¢epem. Poté nastavte vertikalni
soufadnici na kazdé vertikalni stupnici
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Nastaveni Uhlu pfiblizeni pro drzak
vodiciho bloku

Po zajisténi nastaveni soufadnic AP,
LAT, a VERT nastavte jesté Ghel drzaku
vodiciho bloku.

1. Uvolnéte hrubozavitovy Sroub drzaku
vodiciho bloku a posurite tento drzak do
patfiéného uhlu.

2. Soucasné upevnéte hrubozavitové
Srouby:

Poznamka: Aby nedoslo k otaéeni na
drzéku vodiciho bloku, utahnéte oba
Srouby souc€asné v jednom okamZiku.

Nastaveni pfiblizovaciho ahlu u prstence
s loziskovym ¢epem

Uvolnéte hrubozavitovy Sroub prstence s
loZziskovym ¢epem a nastavte stupnici
prstence.
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Posouvani obloukovymi prstenci

Prstence s loziskovymi ¢epy mohou byt posouvany zleva doprava a v pfedni ¢i zadni
orientaci v rdmci obloukové zakladny.

Poznamka: Pfed posouvanim prstencu s loziskovymi ¢epy si prosim zkontrolujte, ze
obé vertikalni stupnice posuvniku s loziskovymi ¢epy jsou nastaveny na stejné
soufadnice a Ze zde neni Zzadné napéti nebo otaceni mezi dvéma prstenci s
loziskovymi ¢epy. Tato kontrola Vam zarugi, ze posuvniky obloukové sestavy budou
klouzat ven a dovnitf jednoduSe a bez zabran.

Provedte posun prstencu s loziskovymi
Cepy

1. Uvolnéte hrubozavitové Sroubky
posuvniku s loziskovym ¢epem a vysunte
obloukovou sestavu ven ze zakladny.

Trunion Slide — Posuvnik s loZiskovymi ¢epy
Thumb screw — hrubozavitovy Sroubek

2. Otocte sestavu o0 90°, posurite ji do
zakladny a poté utahnéte hrubozavitové
Sroubky.

Turnion Slide — posuvnik s loZiskovym ¢epem
Thumb Screw — Sroub s hrubym zavitem (pouziti bez Sroubovaku)

predo-zadnich os obloukové zakladny se budou posuvniky s loziskovymi
¢epy pohybovat podél horizontalnich (LAT) vodicich kolejnic na zakladové
desce. V takto nastavené orientaci jsou soufadnice A-P cilového bodu
nastaveny na stupnici soufadnic pfiéného oblouku. Lateralni (horizontalni)
souradnice cilového bodu (LAT) je pak nastavena v ramci posuvniku s
loZiskovym Cepem.

Méjte na paméti, Ze soufadnice typu LAT a AP cilovych bodt a jejich
kladné ¢i zaporné hodnoty se vzdy vztahuji k roviné zékladové desky, a to
nezavisle na orientaci oblouku.

: Pomoci obloukovych prstenct s loziskovymi €epy nastavenymi podél
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Pouziti paralelnich trajektorii

Pro dosazeni nékolika cilli prostfednictvim paralelnich trakt( :

1. Nastavte posuvniky AP, LAT a VERT, a také obloukové Uhly u posuvnikd na
soufadnice prvniho zacileni.

2. UdrZujte stejné, konstantni, hodnoty Uhld a nastavte kazdé dalSi zacileni.

Dosazeni nékolikanasobnych zacileni pfes jednoduchy vyvrtany otvor

Pro dosazeni nékolika cilll prostfednictvim jednoduchého vyvrtaného otvoru:

1. Pro prvni zacileni provedte na oblouku nastaveni soufadnic AP, LAT a VERT.

2. Umistéte dva obloukové Uhly tak, aby sonda mohla prochazet pres jednoduchy
vyvrtany otvor.

3. Na obloukové zakladné nastavte soufadnice AP, LAT a VERT. Sonda potom muze
prochéazet skrz tentyz vyvrtany otvor, a to diky nastaveni dvou obloukovych Ghl{
(pFicny oblouk a prstenec s loziskovym ¢epem). Tuto proceduru je nutno pro dalsi
zacileni znovu opakovat.

Priklady rozdilnych orientaci oblouku
Lateralni postup (horizontalni)
Lateralni postup je zde predveden

pomoci obloukového systému, ktery se
otaci kolem obloukové zakladny.

Celni pohled laterainiho pfiblizenije zde | . .
s _z v - . z 3 .__.,_,_...-—’

ukazan prostfednictvim obloukového I

systému, ktery se otaci na obloukové

zakladné nad sterilni folif.
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Pristup skrz zadni jamku

Pristup skrz zadni jamku je zde
predveden spolu s obloukovym
systémem, ktery se otaci na obloukové
zékladné.

Transfenoidni pfistup s odejmutou predni
deskou.

Standartni pfistup:
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Kapitola5 Prislusenstvi systému CRW™
a jeho pouziti

Nastroje pro kalibraéni navadéni 62
Vizualizace lateralnich trajektorii pomoci viaknové mrizky 64
Vizualizace pfednich a zadnich trajektorii pomoci AP vlaknové mfizky 64
Fixace pacienta na CT stole 65
Pouziti geometrické hlavy Phantom pro kvalifikaci pfesnosti pfesunu 65

Nastroje pro kalibraéni navadéni

Systémy Micro Slide (CRWMS) a Probe MicroDrive (CRWPMDD) umozniuji snadné a kalibrované
vedeni jakéhokoliv nastroje nebo elektrody. Systémy Micro Slide a Probe MicroDrive obsahuji stupnici
pro zaméreni délky sondy v téle pacienta.

Systém Micro Slide (mikroSoupéatko)

1. VloZzte pfislusné plastikové pouzdro do
posuvniku.

2. Vlozte pfislusnou navadéci trubici do ¢asti
vodiciho bloku u systému Micro Slide.

3. Nastavte posuvnik do nulové pozice.

4. Skrz plastické pouzdro na posuvniku vlozte
|ékaFsky nastroj, poté vkladejte tento nastroj pres
vodici trubici.

5. Zamérte tento nastroj, musi byt lokalizovan ve
vzdalenosti 160 mm od spodniho lemu prstence
na vodicim bloku.

6. Utahnéte hloubkovou pojistku.

7. Lékarsky nastroj mGze byt nyni umistén v
jakékoliv hloubce podél trajektorie CRW ™,

Thumb screw — Sroub s hrubym zavitem
Guide Block Bottom Lip — spodni vodici lem na vodicim bloku
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Systém MicroDrive (pouziti mikro Sroubovaci jednotky)

digitélni sondy Micro Drive proto nikdy nepouzivejte nastaveni v palcich

f Veskeré obloukové systémy CRW jsou kalibrovany v milimetrech. U

(inch).

1. Nastavte digitalni sondu MicroDrive na
hodnoty v milimetrech tak, Ze stisknete
tla¢itko in/mm na digitalnim displeji.

Poznamka: Digitalni sonda MicroDrive
pouziva jak digitalni zpusob ¢teni, tak
Vernier stupnici.

Upozornéni: Digitalni éteni zméni svyj
symbol, kdyz se posuvnik pfesune pres
nulovou hranici. Budte velmi obezfetni
pfi sledovani symbolu znaménka, které
indikuje, zda je sonda nad nebo pod
cilovym bodem.

2. Kalibrujte digitalni displej spole¢né se

stupnici Vernier na nulovou hodnotu.

Digital Display - Digitalni displej
Thumb Screw - Sroub s hrubym zavitem

Méreni relativni vzdalenosti

A\

1. Nastavte digitalni displej tak, aby ukazoval absolutni hodnoty vzdalenosti, a to
pomoci tlacitka ZERO/ABS.

Poznamka: Pokud pevné stlacite tlaCitko ZERO/ABS, displej se nastavi na nulovou
hodnotu a zobrazi se symbol "INC".

2. Ustavte lékarsky nastroj tak, aby si displej mohl nacist poZadovanou hodnotu.

3. Znovu stisknéte tlacitko ZERO/ABS, displej se takto resetuje na nulovou hodnotu.
Zmeéfte dalSi hodnotu absolutni vzdalenosti.

Poznamka: Digitalni sonda MicroDrive musi byt u méfeni absolutni hodnoty vypnuta.
PFi novém zapnuti sondy MicroDrive bude na displeji znovu nulova hodnota.

4. Provedte novou rekalibraci na nulové hodnoté, a to tak, Ze stisknete a podrzite
tlacitko ORIGIN az do doby, kdy se na displeji objevi nulova hodnota.

Ujistéte se, Ze jste po ukonceni operace spravné provedli rekalibraci
digitélni sondy MicroDrive zpét na nulovy bod u Vernierovy stupnice.
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Vizualizace lateralnich trajektorii pomoci viaknové mrizky loziskového ¢epu

VlIadknové mfizky s loziskovym Eepem
(CRWTBSS) umoznuji doladéni srovnani
lateralniho rentgenového paprsku s
cilovym bodem.

Vizualizace prednich a zadnich trajektorii pomoci AP vlaknové mfizky

Predo-zadni vlaknové mfizky (CRWAPBS) umozriuji zarovnani s obloukem a naslednou vizualizaci
trajektorie v pohledu typu APOD. VIdknové mfizky typu A-P umozniuji doladéni srovnani
rentgenového paprsku pro AP paprsek na cilovém bodu.

1. Uvolnéte matice hrubozavitovych

Sroubku tak, aby byla podpurna r Thumb Nuts 1
konstrukce pro zamérovaci hledi volna.
Posouvejte toto hledi doleva / doprava na
kolejni¢ce obloukové zékladny.
Poznamka: Pomoci stupnice na
zakladové desce nastavte lateralni
soufadnice vlaknové mrizky.

2. Kdyz je vldknova mfizka usazena na
své pozici, utahnéte matice.

Thumb Nuts — matice hrubozavitovych Sroubkd

Vertical Scale — vertikalni stupnice

Reticle Support — podpdrna konstrukce vidknové mfizky
Anterior — pfedni strana

Posterior — zadni strana
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3. Pro vertikalni vyrovnani pouzijte vertikalni
stupnici na kazdé vlaknové mfizce.

Fixace pacienta na CT stul

Upinaci desky pro CT snimkovani se pouzivaji tehdy, pokud je nutno upnout pacienta
na CT stll a zajistit nehybnost snimkované hlavy. Vice informaci o této problematice
se muzete dovédét, pokud budete kontaktovat technicky servis spole¢nosti Integra
Radionics.

Pouziti geometrické hlavy Phantom pro kvalifikaci pfesnosti pfesunu

Geometricky fantom kvalifikuje pfesnost pfesunu mezi skenovacim zafizenim a specifickym
programem spole¢nosti Integra Radionics. Timto systémem muazeme provadét plnou a nezavislou
kontrolu toho, Ze hlavovy prstenec, snimky CT a MR &i samotny program poskytuji pfesnou
volumetrickou lokalizaci cile.

Geometricka hlava Phantom

Geometricka hlava Phantom je plasticka koule s
odstranitelnym vrchnim dilem a s pfesné
lokalizovanymi strukturami uvnitf této koule.
Tento systém GEO Fantomu je mozno pouZzit u
rznych prisluSenstvi stereotaktického hlavového
prstence.

GEOPH1: Fantom pro systém HRAIM
GEOPH3: Fantom pro systém UCHRA
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Kapitola6 Cisténi, sterilizace a
Gdrzba systému CRW™

o Cisténi komponentt systému CRW 66
e Demontaz komponentll CRW 67
e Baleni komponentli CRW 68
e Sterilizace komponentd CRW 69
e Udrzba systému CRW 71

Cisténi komponentd CRW™

Poznamka: Pouzivani betadinu a dalSich tekutin tohoto druhu, tedy tekutin, které obsahuji
iodin, mze zpUsobit skvrny na povrchu stereotaktického systému. Zbarveni povrchu muzeme
minimalizovat tak, Ze setfeme vSechny zbytkové stopy po betadinu a po podobnych roztocich,
a to co mozna nejdrive béhem operace nebo ihned po ni.

Cisténi komponentd HRAIM a UCHR

Pri ¢iSténi komponentl univerzalnich kompaktnich hlavovych prstencti (UCHR), tedy
hlavovych prstencd, ty€inek, Sroubkd a CT intubacnich hlavovych prstenct, postupuijte podle
nasledujiciho navodu:

Upozornéni: Nepouzivejte solné roztoky, mohl by se tak poSkodit kovovy povrch. Rovnéz
nepouzivejte korozivni pfipravky, jako napfiklad Clorox™ nebo Cidex™. Déle také
nepouzivejte alkohol nebo peroxid vodiku nebo jakékoliv dalSi nevhodné materialy.

« Po kazdé procedure vycistéte komponenty destilovanou deionizovanou vodou a
odstrarite tak jakékoliv zbytky betadinu, krve, CSF nebo dalSich takovych materialu.
« Peclivé vysusSte a zabalte komponenty uréené ke sterilizaci.

» Co mozna nejdfive po operaci odstrafite z komponentl veSkeré tekutiny, zabranite
tak vzniku koroze nebo zakaleni tohoto povrchu.

« Cistici punkce (TAP) m(iZe byt pouZita pro odstranéni zbytkd z vnitfni strany zavit
hlavového prstence. Punkci plné zasurite a poté vyjméte, takto vycistite znecistény
zavit.

Cisténi konstrukci lokalizatoru typu BRWLF a Luminant™
Konstrukce lokalizatoru nejsou pfimo vystaveny chirurgickému prostfedi a nemuseji byt sterilizovany.
Nicméné, pokud se na této konstrukci hromadi mastnota nebo jina necistota, setfete je destilovanou
vodou a ihned poté vysuste.
Cisténi CRW obloukového systému

f Pokud je obloukovy systém namocen v bélicim prostfedku, odmontujte

vodici blok, vodici trubici a dalSi odnimatelné ¢asti. Poté se rovnéz
ujistéte, Ze bélici roztok je kompletné vystfikan.
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Obloukovy systém CRW je vystaven kontaktu s krvi, CSF materidlem, betadinem a dalSimi
roztoky tohoto druhu. Proto je nutno dodrzovat nasledujici procedury:

 Po dokonceni chirurgického zakroku omyvejte obloukovy systém destilovanou a
deionizovanou vodou a jemnou ruéni Utérkou. Takto odstrafite vSechny stopy po
potencionalné korozivnich tekutinach.

* Prohlédnéte si Stérbiny ve tvaru T na obloukové z&kladné a setfete z nich jakékoliv zbytky
po cizich roztocich pomoci hadfiku nebo Q ¢gistidla.

» Odejméte vodici blok z drzaku vodiciho bloku, a to jeSté za mokra. Pokud se jakykoliv mokry
komponent vystavi kontaktu s ionickym roztokem, maze dojit ke galvanické reakci.

« Po vycisténi obloukovy systém ihned vysuste.

« B&éhem skladovani zabalte oblouk do sterilni félie, zabranite tim moznému fyzickému
poskozeni.

Poznamka: Pohyblivé ¢asti obloukového systému mohou byt namazany sprejovym
mazadlem zdravotnického silikonu.

Poznamka: Pouzivani alkoholickych gisticich prostfedk( mize narusit ¢erny natér na
stupnicich CRW systému.

Cisténi raznych éasti systému CRW

Pokud je Iékafsky nastroj vystaven vlivu vysoce Ziravych roztoku, jako

A napriklad bélicim roztokdm, ihned oplachnéte takovyto nastroj
deionizovanou destilovanou vodou. Zabranite tim vzniku koroze na
povrSich a pohyblivych ¢astech.

Vycistéte CRW Mayfield adaptér, CT upinaci desku, Sroubky adaptéru T nasady, Kli¢e pro
hlavovy prstenec, punkci a pfisluSenstvi vrtaku tak, jak je popsano zde nahofe v souvislosti s
obloukovym systémem CRW.

Demontaz komponentd CRW

Stereotakticky CRW systém by mél byt demontovan pred sterilizaci tak, aby se tyto
komponenty hodily k sterilizacnimu pouzdru. DalSi demontaz pro sterilizaci neni potfebna.
vyzadovana. Demontaz, ktera vyZzaduje Sestihranny kli¢, muze porusit kalibraci CRW
systému. Konkrétné, CRW prstence s loZiskovymi ¢epy a Vernierovy stupnice by nemély byt
nikdy Uplné demontovany.
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Baleni komponenti CRW

Po ¢isténi a pred sterilizaci zabalte CRW komponenty do sterilizacnich taca.

Umisténi systému UCHRA do steriliza¢niho pouzdra
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Sterilizace komponentl systému CRW

Kdykoliv by mohlo dojit ke kontaktu viru s instrumenta¢nimi nastroji, musi
A se provést patficna sterilizace. Je v plné zodpovédnosti kazdého
nemocniéniho zafizeni, aby byly dodrzovany zasady prevence proti
takovémuto nebezpeci pfedevsim u nachylnych komponent( a u takovych
rizikovych subjektl byla provaddéna patficna sterilizaéni procedura.

Upozornéni: Neprovadéjte sterilizaci na konstrukci lokalizatoru. Sterilizace
by mohla zni¢it tento komponent.

Parametry pro sterilizaci komponentt systému CRW

Nasledujici tabulky poskytuji doporu¢ené steriliza¢ni parametry CRW stereotaktického
systému. Diky rdznym variantadm ve sterilizanich komorach a diky konfiguracim nakladu je v
plné zodpovédnosti daného zafizeni spravné urcit sterilizacni protokol, ktery bude zarucovat
sterilitu daného pristroje.

EtO (100% EtO)

Parametry: Volba 1 Volba 2

Koncentrace: >725mg/L > 600 mg/L

Teplota: >130° F >130° F
(55° C) (55° C)

Expozi¢ni doba: > 60 minut > 120 minut

Vihkost: 30-80% RH 30-80% RH

Prvni tlakovy hrnec - AutoClave (gravitace)

Parametry: Volba 1 Volba 2
Teplota: 250°F / 121° C 270°F/132°C
Expozi¢ni doba: 20 minut 10 minut
Vlhkost: 20 minut 10 minut
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Sterrad®

Parametry:
Systém:

Teplota:

Expozi¢ni doba:

Doba cyklu:

Volba 1

100S

45°C az 55°C (113°F az
131°F)

20 minut

~55 minut (kratky cyklus)

Prehled (sumarizace) CRW steriliza€nich procedur

Komponent
UCHRA

UCHRPA, UCHRPP

HRAIM
HRP

HRKTP

TAP

HREBA

HRW
BRWLF

Luminant™ (LLO1)

CRWASL
CTCP

CRWWMA & CRWFMA Adaptér Mayfield

CSS
CRWPBS
CRWASP

CRWTBSS

CRWAPBS

DAxx & SDK

SDK

Popis EtO
Univerzalni kompaktni hlavovy Ano
prstenec

Slozené tyc€inky hlavového Ano
prstence, pfiéné a pfipojovaci
Sroubky

Intubacni hlavovy prstenec Ano

Ty¢inky hlavového prstence  Ano

Polohovadlo hlavového Neni nutné
prstence

Punkce tycinky Ano
Sestava usni prepazky Ano

Kli¢ pro hlavovy prstenec Ano
Lokalizator CT Ne
Lokalizator MR / CT Ne

CRW stereotakticky systém Ano

Upinaci deska Neni nutné
Neni nutné
Kénicky Sroub ve tvaru T Neni nutné

Sestava Phantom zakladny Ano

Ukazatel obloukového Ano
systému

Vldknova mfizka prstence s  Ano
loziskovym Cepem

Predni / Zadni vlaknova Ano
mfizka
Sestavy vrtakud Ano

Salcman — souprava vrtaka Ano

Parni tlakovy hrnec Sterrad

Ano

Ne

Ano
Ne

Neni nutné

Ano

Ano

Ano

Ne

Ne

Ano

Neni nutné
Neni nutné
Neni nutné
Ano

Ano

Ne

Ne

Ano

Ano

Ne

Ano

Ne
Ano

Ne

Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
Ano

Ne

Ne

Ne
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GTXXXX

RBxx

RTxx
CRWMCPH30
CRWMS
CRWPMDD

DSxx

Vodici trubice

Redukéni pouzdro

Redukéni trubice

Drzak pro sondu s odchylkou
30°

Sonda MicroSlide

Digitalni sonda Microdrive

Hloubkova pojistka, plasticka

Ano
Ano
Ano
Ano
Ano
Ano

Volba 2

Ano

Ano

Ano

Ano

Ano

No

Ano

Udrzba systému CRW

Opatieni proti ztraté zafizeni

Kalibrovani systému CRW

No

No

No

No

No

No

No

Malé komponenty rdzného druhu (jako napfiklad pouzdra, Sroubky a matice) vzdy po
operaci uchovavejte, nemeély by se ztratit.

CRW obloukovy systém a Fantom zakladnu vratte kazdy rok spoleénosti Integra Radionics, a to z
divodud provedeni kalibrace.
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Index

A

PrisluSenstvi, seznam systémd CRW
Pfesnost

Kontrola pomoci zakladny Fantom
Mechanicka

Pfesnost CRW

Desky adaptéru , UCHRAP

PFipojeni

Obréazek

AP vlaknové mfizky, vizualizace AP trajektorii
Schvalené pouziti pro CRW

Apuzzo sterilni félie

Obloukovy adaptér

Pfipojeni k systému UCHRA
Orientace oblouku CRW

Obloukovy systém

O obloukovém systému CRW
Montéz

Cisténi

Demontaz

Ukazovatko obloukového systému, nastaveni
Montaz

Oblouk

BRW lokalizator

HRAIM

Luminant lokalizator

Zékladna Fantom

UCHRA

Autoclaving (parni tlakovy hrnec)
parametry

B

Zakladové desky

CRW oblouk

Klesté pro biopsii

Brown, Roberts, Wells (viz BRW konstrukce lokalizatoru)
BRW konstrukce lokalizatoru

Montéz

Cisténi

Skenovani

Vyvrtany otvor, prinik k nékolika cilim skrz tento otvor
Pouzdro, vybér trubic a redukci

C

Kalibrovani

Kazdoro€ni CRW
MicroSlides a MicroDrives ukotvovaci desky
CT stdl

Instrukce k gisténi

CRW Klinické pouziti

CRW

Kompatibilita CT a MR
Komponenty, seznam CRW
Kontraindikace CRW



Souradnice, méfeni pomoci Vernierovych stupnic
Creutzfeldt-jakobova choroba, kontraindikace
Pfi¢né tramky, pfipevnéni hlavového prstence
CRWAPBS a CRWTBSS (viz reticles, trunion a AP)
CSS 3rouby (viz T-Sroub)

CT a MR, CRW podpora pro tento systém

CT lokalizatory (viz BRW lokalizéator)

CT/MR lokalizator (viz Luminant lokalizator)

D

Méfidlo hloubky, Keller

Pojistka pro hloubkovou sondu, sterilizace
Hloubkova sonda, pfiprava nastroju a sondy
Demontaz CRW

Vzdalenosti, radialni hodnota u méfeni
Ochranné folie Apuzzo (sterilni)

Montaz vrtaku (a jeho pouZiti)

Pohonné jednotky. hlavovy prstenec

E

Usni panely, montaz systému UCHRA
Elektrochirurgické vybaveni, vystrazné zpravy
Endoskopy

Chybova hlaseni

EtO sterilizace, parametry

G

Geometricka hlava Phantom, kvalifikace skeneru

Uhly u drzaku vodiciho bloku

nastaveni vodicich bloku a vodicich trubic (jejich pouziti)

H

Vlasy

Priprava pfisluSenstvi pro hlavovy prstenec
Pohonné jednotky systému UCHRA

Usni panely

Polohovadlo

Umisténi

Sroubky

Klice

PfisluSenstvi pro hlavové prstence

Montaz systému HRAIM

Montaz systému UCHRA

PFipojeni oblouku

PFipojeni ke stolu

Fixace pacienta s hlavovym prstencem na stole CT
Sterilizace a radio chirurgie (Radionics)
Odstranéni hematomu

Podpora systému HRAIM

Montaz pohonnych jednotek hlavovych prstenci
Polohovadlo hlavového prstence

Umisténi hlavového prstence

Sada montaznich kli¢a pro umisténi hlavového prstence

I

Indikace

Kontraindikace u malych déti

Lékarské nastroje

Intubace hlavového prstence (viz montaz systému HRAIM)
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K
Méfidlo hloubky (Keller)

L

Lateralni postup, orientace oblouku pro dané lokalizace
Konstrukce lokalizatord pro systém CT a MR

Montaz konstrukci lokalizatoru

Montaz lokalizatoru BRW a Luminant

Cisténi

Manualni vypocet cilovych pozic

Obrazek skenovaciho procesu

M

Pouziti adaptéri Mayfield

Systém MicroSlide a MicroDrive

Kalibrani nastroje

Podpora systému CRW pro MR a CT

Nékolikanasobné cilové pozice pro lokalizator MR/CT (viz Luminant lokalizator)

N

Jehla typu NBND

CRW komponenty

Paralelni trajektorie

Nastaveni sougastek

Seznam soucasti pro zakladnu Phantom
Montaz zakladny Phantom

Kvalifikace skeneru pomoci geometrickych jehlic
Ukazovatko

CRW oblouk (schéma)

Nastaveni ukazovatka

Nastaveni obloukového polohovadla

PFistup k zadnimu dulku u hlavového prstence
Orientace obloukovych umisténi

Hlavovy prstenec — drzak sondy

Q

Komponenty pro zajisténi kvality (QA)

Radialni vzdalenosti

Sterilizace hlavovych prstencl

Redukce hodnot u pouzdra a trubic

Vybér optické sité

Pravitka systému s loziskovym ¢epem a systému AP
Hloubka sondéaze

S

Stupnice AP, LAT, VERT a Vernier

Skenovaci lokalizator BRW

Lokalizator Luminant

Kvalifikace pomoci geometrického hlavového Phantomu
Ovéfeni orientace

Hlavovy prstenec

Hlavové jehlice

Standartni postup

Orientace oblouku

Parni autoclaving

Parametry pro stereotaktické procedury

Sterilni prostredky

Seznam sterilnich poli

Steriliza¢ni podlozka

Sterilizovany radio chirurgicky hlavovy prstenec (HRAIM)

-74 -



CRW komponenty
Sterilizace Sterrad
Skladovani hlavovych prstenct

T
Stoly, fixace pacienta s hlavovym prstencem
Cisténi

O polohéach AP, LAT a VERT

Vypocet soufadnic u systému Luminant
Nékolikanasobné umisténi

Vernierova stupnice

Srouby tvaru T

Svalova hmota Temporalis

Trasfenoidni pfistup

Orientace oblouku

PFicné oblouky

Opticke sité

Vizualizace LAT trajektorii

Nastaveni prstence s loziskovym ¢epem

u

Systém UCHRA, montaz, ¢isténi

Systém UCHRAP (viz: desky adaptéru, UCHRAP)

Universalni kompaktni sestava hlavového prstence (viz: UCHRA), pouzivana pro systém CRW,
schvéleno

\%
Vernierovy stupnice

w

Upozornéni

Anestetické plyny

Cisténi pomoci béliciho prostredku

Odvozovani lateralnich (LAT) a AP cilovych pozic
Vybaveni pro elektrickou chirurgii

Doporucené elektrochirurgické zafizeni

Sroubky pro hlavovy prstenec, vybér

Cilové pozice lokalizatoru Luminant

Monopolarni nebo bipolarni elektroda
Rekalibrace digitalni sondy Microdrive

Revize sterilizacnich procedur

Orientace u skenovani

Nastaveni digitalni sondy Microdrive

Svalovid hmota Temporalis - kli¢e

Obloukovy systém, obrazek

Cisténi hlavového prstence a obloukového systému
Hlavovy prstenec, obrazek

Hex — Sestihranny Kkli€, upozornéni pro pouzivani
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