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Zaruéni podminky

Spole¢nost Radionics, Inc. ("Integra Radionics") poskytuje zaruku prvnimu kupci produktu. Spoleénost zarucuje
bezchybnost materialu a femesiného zpracovani pouze u novych soucasti produktu Integra Radionics, a to pfi
bézném, normalnim zplsobu pouzivani a pfi kazdoro¢né provadéném servisu (kazdoro¢né od data dodavky
produktu prvnimu kupujicimu). V Zadném pripadé nem(ze byt akceptovan zaruéni pozadavek, ktery je vznesen
po expiraénim datu, které je uvedeno na informacénim Stitku produktu.

« U chirurgickych néastroju je garantovana bezchybnost materialu a femesiného zpracovani v pfipadé, Ze jsou
tyto nastroje spravnym zpuasobem udrZzovany a ¢iStény a ze jsou pouzivany normalnim zpisobem a k jejich
danému ucelu.

« Jakykoliv produkt, ktery je subjektem smlouvy se spole¢nosti Integra Radionics o pronajmu, zapujéeni nebo
instalaénim prodeji a ktery béhem této smluvni doby vyZaduje pravidelny servis a opravy, smi byt udrzovan a
opravovan pouze v souladu s poZadavky vypsanymi v takovéto smlouve.

Pokud se na produktu béhem zaruéni lhaty ¢i béhem smluvniho pronajmu vyskytne jakakoliv vada, na kterou
se vztahuji zaruéni podminky, je v takovém pfipadé uzivatel povinen komunikovat vyhradné a pfimo s
domacim Uurfadem spole¢nosti Integra Radionics. Pokud uzivatel hodla uplatnit svdj narok souvisejici s
podminkami této zaruky, musi byt defektni produkt vracen zpét spoleénosti Integra Radionics, a to do jeho
domovského uradu. Defektni produkt je nutno vratit velmi rychle, produkt musi byt fadné zabalen a poplatky
spojené s transportem predem zaplaceny. Pfipadné ztrata nebo poSkozeni produktu b&éhem transportu na
adresu spolecnosti Integra Radionics bude v plné zodpovédnosti uZivatele (zdkaznika). Jedina zodpovédnost
spole¢nosti Integra Radionics, ktera souvisi s touto zarukou, bude spocivat v opravé nebo vymeéné na zakladé
vlastniho uvazeni a na néklady spolecnosti Integra Radionics; takovyto pfipad je subjektem souvisejicim se
zaru¢nimi podminkami a s patficnymi smlouvami.

V ZADNEM PRIPADE NEBUDE SPOLECNOST INTEGRA RADIONICS ZODPOVEDNA ZA JAKOUKOLIV
NAHODNOU, NEPRIMOU, NASLEDNOU CI TRESTNI SKODU, KTERA SOUVISI S PORIZOVANIM NEBO S
POUZITIM JAKEHOKOLIV PRODUKTU SPOLECNOSTI INTEGRA RADIONICS PRODUCT. Kromé toho se
tato zaruka nebude uplatiovat a spole¢nost Integra Radionics neponese jakoukoliv zodpovédnost v pfipadé
jakychkoliv ztrat, které souviseji s prodejem nebo pouzivanim jakéhokoliv produktu spole¢nosti Integra
Radionics, tedy produktu, na kterém byla provedena oprava nebo zména kymkoliv jinym neZzli autorizovanym
pracovnikem servisu spole¢nosti Integra Radionics a takto provedeny zasah mohl mit podle posouzeni ze
strany spole€nosti Integra Radionics vliv na stabilitu nebo zodpovédnost spole¢nosti za Skodu. Rovnéz sem
patfi pfipady nespravného pouzivani produktu, zanedbavani udrzby nebo pfipad nehody. Rovnéz sem patfi
pfipady, kdy je produkt pouzivan jinak, nezli v ndlezitém souladu s instrukcemi poskytovanymi spole€nosti
INTEGRA. TATO LIMITOVANA ZARUKA JE POVAZOVANA ZA EXKLUZIVNI A ROZHODUJICI. PREVYSUJE
SVYM VYZNAMEM VSECHNY DALSI ZARUCNI SMLOUVY, KTERE JSOU ZDE VYJADRENY Cl
APLIKOVANY. VZTAHUJE SE ROVNEZ KE VSEM DALSIM POVINNOSTEM NEBO ZODPOVEDNOSTEM
NA STRANE SPOLECNOSTI INTEGRA RADIONICS. SPOLECNOST INTEGRA RADIONICS
NEOPRAVNUJE ANI NEAUTORIZUJE JAKEHOKOLIV ZASTUPCE NEBO JAKOUKOLIV DALSI OSOBU,
ABY SAM VYSTUPOVAL VE SPOJITOSTI S PRODUKTY SPOLECNOSTI INTEGRA RADIONICS.

SPOLECNOST INTEGRA RADIONICS SE ZRIKA ZODPOVEDNOSTI ZA VSECHNY DALSI PRIPADY
SOUVISEJICI SE ZARUCNIM PLNENIM, A TO VYJADRENYM CI APLIKOVANYM. VCETNE JAKEKOLIV
ZARUKY SOUVISEJICI S OBCHODOVATELNOSTI NEBO STAVEM PRODUKTU PRO JAKYKOLIV UCEL
NEBO VLASTNI APLIKACI NEBO PRO ZARUKU KVALITY PRODUKTU NEBO JAKOUKOLIV VYJADRENOU
NEBO APLIKOVANOU ZARUCNI UDALOST SMEREM K PACIENTOVI. Zadna zaruéni smlouva nemiize byt
jakymkoliv zpisobem vytvofena €i modifikovana jinak nez jako vysledek pisemného a podepsaného ujednani
provedeného ufednikem spoleénosti Integra Radionics. Tato omezeni tykajici se vytvareni nebo modifikaci u
zaru¢ni smlouvy nemohou byt zménéna na zékladé Ustni dohody nebo jakymkoliv jinym zplsobem.



Umluvy (konvence) a symboly

Definice vystraznych symbold, které jsou pouzity v tomto manualu

Pro zvyraznéni specifickych informaci pouZiva tento manual pojmy VYSTRAHA, UPOZORNENI a

POZNAMKA.

A\

UPOZORNENI

POZNAMKA

Vystraha (WARNING): Provozni procedura nebo procedura tykajici se
udrzby, prace s produktem, podminky, tvrzeni atd., které pfesné
nedodrzuji tuto vystrahu, mohou zpUsobit zranéni, dlouhodobou expozici
zdravotnim rizikdm nebo umrti pacienta ¢i personalu.

Upozornéni (CAUTION): Procedura spojend s provozem nebo Gdrzbou,
prace s produktem, podminky, vyjadfeni atd., které pokud nedodrzuji toto
upozornéni, pak mohou vyuUstit v poSkozeni nebo zni¢eni ¢asti produktu
nebo produktu celého, anebo takto maze dojit k zobrazeni chybnych
informaci.

Poznamka (Note): Dullezita ¢ast nebo dllezité misto, pfipadné instrukce,
kterd mGze zjednodusit danou proceduru (postup) a diky které se
muzeme vyhnout zbyte¢né provedené pracovni ¢innosti.

Symboly, které jsou pouzity vtomto manualu

Nasledujici tabulka popisuje symboly, které jsou pouzity v tomto manudlu.

T
R
/AN

Y
Q

Poradte se o tom, jak spravné toto zafizeni
pouzivat.

Stupen zajisténi BF proti elektrickému Urazu.

Nebezpedi Urazu elektrickym proudem

Ekvipotencialni uzemnéni

Vyménte pojistky, které jsou oznaceny

9 Ochranny zemni terminal

Upozornéni: Nebezpedi Urazu elektrickym proudem: Uvnitf se vyskytuji ¢asti, které si uzivatel nemuze opravit

sam.



Kontraindikace a omezeni

Poznamka: Systém pusobi kontraindikacné u pacientl s Creutzfeldt-Jakobovou chorobou
Systém Omni Sight nemaze byt pouZzit pfi nasledujicich omezeni: pacienti s pfedoperacnim nebo
intraoperativnim otokem mozku, pacienti s odoperovanou tkani, nebo pacienti s otfesem mozku.

VSeobecné bezpeénostni informace

Tento manudl poskytuje instrukce pro bezpeéné a efektivni pouzivani systému OmniSight™. Bezpecné a

efektivni pouzivani systému OmniSight je pfimo zavislé na VaSem spravném porozuméni tomuto systému a na

dodrzovani veSkerych varovani a upozornéni.
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Kapitola 1 — Obloukovy systém
NeurosightTM — Gvod

PouZiti tohoto zafizeni
PouZiti tohoto manualu
Bezpecénostni pokyny k obloukovému systému
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Pouziti tohoto zarizeni

NeuroSight Arc™ je programovym modulem systému OmnisightTM spole¢nosti Radionics™. Tento modul je
ur¢en pro pfedoperacni planovani a pro stereotaktické procedury.

Na zadné ¢asti zafizeni OmniSight neni dovoleno provadét jakoukoliv

A samostatnou opravu. VZdy si nechte tento systém opravit u
autorizovanych odbornikl spole€nosti Radionics. Jakykoliv pokus o
neodbornou opravu ma za nasledek neplatnost zaruky.

Neprovadéjte zadné zmény na parametrech systému, které byly
A nastaveny personalem spole¢nosti Radionics na pocitaci OmniSight.

Pfed odpojenim pfivodu energie do systému provedte pfedepsanou proceduru vypinani tohoto systému.

Pouziti tohoto manualu

Tento manudl poskytuje instrukce k bezpec¢nému a efektivnimu pouzivani
A obloukového modulu Neurosight. NepouZivejte toto zafizeni, pokud jste si
predtim neprecetli vSechny instrukce k jeho pouziti a patficné jim
neporozuméli. Totéz se tyk& obecnych bezpeénostnich zasad, které jsou
v manualu rovnéz obsazeny. Bezpecné a efektivni pouzivani obloukového
systému NeuroSight je pfimo zavislé na tom, jak tomuto systému jeho
uZivatel rozumi a jak dodrzuje vSechna upozornéni a pfedbézna opatfeni.

Bezpeénostni pokyny k obloukovému systému NeuroSight

Tento manual popisuje spravné ovladani a pouzivani obloukového systému NeuroSight, stereotaktického
neurochirurgického zakrokového systému. Zatimco data dodavana systémem NeuroSight Arc jsou navrzena
tak, aby poméhala béhem predoperacniho chirurgického planovani, klinické pouzivani téchto dodanych dat
zavisi na subjektivnim rozhodnuti konkrétniho Iékare.



Kapitola 2 — Snimkovani pacienta

Pfehled 21

Snimkovaci procedura 2.2

Parametry pro CT snimkovani 2.3

Parametry pro MRI snimkovani 2.4

Pfevod pacientova snimku 25
Prehled

Program Radionics NeuroSight Arc umozriuje planovani stereotaktickych procedur pomoci CRW
systému Radionics. Systém NeuroSight Arc je kompatibilni s obéma snimkovacimi systémy, tedy
systémem CT a MR.

Upozornéni:
Snimkovaci zafizeni musi byt kvalifikovano pomoci Radionics geometrického fantomu, a to
jesté predtim, nez budeme ziskavat data pro pouziti se systémem OmniSight.

Poznamka
Jakékoliv modifikace provedené na pocitacové konzole OmniSight nebo na pfenosném laptop
pocitaci, na némz je systém NeuroSight instalovan, mohou byt pfi¢inou zneplatnéni licence pro
produkty Radionics. Pfed jakymkoliv zasahem do hardware jednotky se radéji poradte s
odbornikem ze spole¢nosti Radionics.

Dulezité pokyny

Poznadmka: Kvalita skenovaného snimku je nepochybné kritickym aspektem pro planovaci proces. Je proto
velmi dilezité, abyste se pfesné drzeli téchto instrukci. Toto vam zajisti co mozna nejlepsi kvalitu skenovanych
snimkd pred pouzitim tohoto programu OmniSight.

PFi skenovani na snimkovacim zafizeni CT a/nebo MR méjte na paméti nasledujici:

Portalovy naklon

Neprovadéjte snimkovani, pokud je portalovéa jednotka naklonéna.
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Zorné pole

Nemérite zorné pole v ramci snimku. Toto mze mit vliv na pfesnost

A systému OmniSight.

Nehybnost / znehybnéni

Je velmi dulezité, aby se pacient béhem snimkovani nepohyboval. Kazdy

A sebemensi pohyb ma negativni vliv na pfesnost stereotaktické procedury.
Pokud se vam zda, Ze se pacient pohybuje, provedte nové skenovani
daného mista, poté teprve pokracujte dale.



Poznamka: Provadéijte periodickou kontrolu zarovnaného spojeni skeneru ve spojeni s geometrickym
fantomem Radionics. Doporucuje se provadét tuto kontrolni proceduru kazdych Sest mésicl, anebo vzdy, kdyz
je program skeneru aktualizovan. Pokud potfebujete asistenci v souvislosti se snimkovaci kvalifikaci,
kontaktujte prosim spolec¢nost Radionics.

Pro minimalizaci pohybu pacienta béhem snimkovani je zapotfebi:

 pouzivat zpevnujici pasku na hlavu, je-li to nutné.

« podat pacientovi sedativa, pokud neni dostate¢né kooperativni.

» béhem skenovani je zapotfebi pacienta bedlivé sledovat a hlidat, zdali nedoslo k vétSimu pohybu.
» béhem snimkovani na pfistroji CT se doporucuje pro pacienta pouzit upinaci desku.

Snimkovaci procedura
Navod na spravnou udrzbu lokalizatoru naleznete v pfisluSném manualu.

Poznamka: Umisténi hlavového prstence na hlavu pacienta je chirurgickym zakrokem jako takovy
vyzaduje dodrzovani odbornych instrukci, které ovS§em nejsou pfedmétem tohoto manualu.

Uvaha o pouZziti hlavového prstence:

Pfipojte hlavovy prstenec na béznou Uroven hlavy pacienta. U pfipadd snimkovani na bazi systému CT
nesmi byt tento hlavovy prstenec nad pacientem naklonén, jelikoz by takto mohl zpUsobit nepohodli
pacienta, a to pfi kontaktu této sestavy s upinacimi deskami systému CT.
Pacient musi byt poloZen na snimkovaci desku v naznak lezici poloze.
Kdyz je pacient ustanoven na hlavové civce, dbejte na to, aby nedoslo k
A ohnuti MRI lokalizatoru. Je velmi dllezité stabilizovat pacienta tak, aby
béhem snimkovani nebyl vyvijen zadny tlak na konstrukci lokalizatoru.

Vyznamnéjsi pohyb lokalizatoru mize mit za nasledek nepfesnou
lokalizaci.

Po snimkovani a pfed pouzitim systému Omni Sight neodnimejte hlavovy

A prstenec z pacientovy hlavy. Odstranéni hlavového prstence po
snimkovaci procedufe mize mit za nasledek nepresné informace o
poloze pacienta, generované systémem OmniSight. Pokud je hlavovy
prstenec odstranén, musi byt znovu nasazen a pacient musi byt znovu na
daném misté skenovan pfed tim, nez se bude v celém procesu
pokracovat.

Upozornéni: Pfesvédcte se, Ze cilové misto bude béhem snimkovani obsazeno v ramci oblasti zahrnuté do
sféry konstrukce lokalizatoru.



Parametry pro CT snimkovani

Parametr 1

FOV

Naklonéni portalu
Tloustka fezu <
Forma sledu

snimkuU

Smérovani
snimkovani

Pozice pacienta:

Rozsah
snimkovaciho
pole

Prenos dat

Popis

* systtm FOV musi zahrnovat oblast vSech lokaliza¢nich
tyCinek.

* BRW lokalizator: 320mm

* UCLF/Luminant lokalizator: 280 mm

UdrZujte systém FOV a zvétSovaci faktor na konstantni Grovni.

Pouzivejte pohled ve étvercovém zorném poli. (systém
OmniSight nepodporuje obdélnikové tvary).

Kvuli pfesnosti cilového zaméreni pouzivejte chirurgicky
zpusob zavedeni skenu.

Pokud je to mozné, nezahrnujte snimkovaci stil do zorného
pole snimku.

+ ZADNE (portal musi zUstat ve vertikalni poloze)

e <=3 mm

» <=3mm: sousedici fezy; zadné prekryvani.

* zespodu nahoru

« Pacient musi leZzet na zadech, pfedni strana hlavového
prstence musi sméfovat vzhuru.

» Nikdy neprovadéjte snimkovani mimo pole lokalizatoru.

« prenos dat v nekomprimovaném formatu.

Neprovadéjte priizkumné (pilotni) snimkovani na ulozenou
sadu snimkd.
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Parametry pro MRI snimkovani

Parametr

FOV:

Naklonéni snimku:

NEX, nebo pocet
vzruchu:

Ziskavani dat:

Casovani
snimkovani:

Smérovani
snimkovani:

Pozice pacienta:

Rozsah
snimkovani

Prenos dat

Popis

ne
bo

Systém FOV musi zahrnovat pole vSech lokaliza¢nich
ty€inek.

« 280 mm pro systém MRIA nebo UCLF/Luminant
lokalizator

« Jakykoliv potfebny systém FOV pro nelokalizované
snimky je nutno pouzit spole¢né s funkci ImageFusion
(splynuti snimku).

UdrZujte systém FOV a zvétSovaci faktor na konstantni
arovni.

Kvuli pfesnosti cilového zaméreni pouzivejte
chirurgicky zplsob zavedeni skenu.

Pokud je to mozné, nezahrnujte snimkovaci stil do
zorného pole snimku.

0° (snimky museji byt ortogonalni — kolmé - vici
snimkovaci direkci)

2-4 (doporucovano)

1 pokud je to mozné; 2 pokud je to nutné a pokud je
takto kvalifikovano instalaénim programem

Pouzita mlze byt jakakoliv pulzové frekvence: ovérte si
fiducialni znacgeni, které se zobrazuje pro danou
pulzovou sekvenci se snimkovanim prostfednictvim
programu Fantom. VSimnéte si, Ze pouze snimky z
vahové kategorie T1 budou konzistentni s algoritmem
pro shodu s kostni tkani u splyvani snimkd. VSechny
pulzové sekvence se mohou spojovat prostfednictvim
algoritmu intenzity u splyvani snimkd.

Axialni: zespodu nahoru

Koronalni: zezadu dopfedu

Sagitalni: zleva doprava

Pacient musi b&éhem snimkovani lezet na zadech,
predni ¢ast hlavového prstence musi sméfovat vzharu.

Neprovadéjte snimkovani mimo dosah lokalizatoru
(pokud je pouzivan).

Data prenaSejte v nekomprimovaném formatu.

Neprovadéjte priizkumné (pilotni) snimkovani na
uloZzenou sadu snimkd.
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Distorze v systému MRI

Systém MRI je znamy tim, Ze se pfi jeho proceduréach objevuji rdzné prostorové distorze. Diky témto
distorzim nékdy dochazi k chybam v stereotaktickych transformacich, a to v rozsahu cca 3 mm u jedné
osy snimku (pfedevsim u fazové kédované osy). Je tedy nutno dodrzovat nasledujici procedury a
predbézna opatfeni, aby se takovymto nepfesnostem zplisobenym distorzi zabranilo.

Méreni miry MRI distorze pomoci hlavy Phantom.

Béhem instalace systému OmniSight bude pro méfeni prostorovych distorzi MRI skeneru pouzito
specialné navrzené geometrické hlavy Phantom. Takto projevené distorze Vam poskytnou informaci o
tom, jak velké a zavazné odchylky (chyby) Ize o&ekavat. Pokud pak snimkujete samotného pacienta,
pouzivejte tentyz protokol, ktery jste pouZili u testovaci hlavy Phantom, a to v€etné rozvrstveni snimkd,
jejich tloustky, zorného pole atd.

Upozornéni: Testovaci hlavu Phantom pro méfeni distorzi pouZzivejte v periodickych intervalech,
predevsim tehdy, pokud je snimkovaci systém nebo software aktualizovan &i po provedené udrzbé.
Udrzba MRI snimkovaciho zafizeni musi byt provadéna v souladu s protokolem QA, ktery poskytuje
vyrobce, a rovnéz v souladu s danym planem udrzby.

Upozornéni: Kvali prostorovym distorzim souvisejicim se systémem MRI se pro zlepSeni vysledku
procedury spojené se zamérovanim cild MR vyslovné doporucuje pouZziti snimkovéani typu CT.

Prevod pacientova snimku

Systém OmniSight je konfigurovan tak, aby rozpoznal specificky hardware a software snimkovaciho
zafizeni. Tento systém rovnéz akceptuje prostfedek pro pfenos dat, ktery je ur€en na daném stanovisti.
Systém OmniSight mGze podporovat pouziti CD-ROM diskd, optickych diskd a sitovych pfenosu.
Pokud pouzivate systém OmniSight na pfenosnych notebook pocitacich, potom | zde jsou
podporovany pfenosy pomoci CD-Rom disku &i prostfednictvim pfenosu na siti.

Poznamka: Kompletni informace k pouzivani nastroja pro pfenos snimku naleznete napfiklad na web
strankach Image Transfer Tool online Help, které spustite v nabidkové liSté. Rovnéz je mozno pouzit
manual uzivatele uréeny pro transfer snimkd Radionics, anebo uZzivatelsky manual typu DICOM-E
Image Transfer Utility.

Procedury typu QA (systém Quality assurance — systém pro zaruceni kvality)

Pokud mate k dispozici software Radionics StereoCalcTM, m{iZzete jej pouZzit pro potvrzeni umisténi daného
cile (danych cild).
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Kapitola 3 - Priprava pro dany pfipad

Prihlaseni / odhlaseni / vypnuti systému 3.1
Spusténi systému OmniSight 3.1
Popis pacientovy dokumentaéni slozky 3.2
Vybér pacientovy dokumentaéni slozky 3.3
Vybér typu pfipadu 35
Nastaveni rozloZzeni na okné / nastaveni Urovné 3.10
Segmentace 3.16
Kopirovani 3.21
Tisk a ukladani snimki 3.22
Zména vychozich preferenci pro dany zamér 3.23

PrihlaSeni/ odhlaSeni / vypnuti systému

Poznamka: Kompletni instrukce pro zpusoby pfihlaSovani naleznete v manuélu k obecnym prostfedim
pro pfihlaSovani (Common Login Environment User's Manual).

Spusténi systému OmniSight

Po spusténi systému a po pfihlaSeni provedte jeSté spusténi aplikace OmniSight, kterou naleznete na
strdnce QuickScreen Applications. Kliknéte na tlacitko OmniSight. Nyni se otevira aplikace OmniSight
a zobrazuje se panel prohlizece:

Poznamka: Pokud neni na hard disku dostatek volného mista ke spusténi systému , objevi se
nasledujici zprava:

WARNIHNG!

There are less than 10000 Kbytes of disk space available.
You must free up disk space before proceeding with this application.

Please use the appropriate image transfer tool to archive and
remove some patient cases bhefore you begin using this application.

If you need assistance please contact Radionics technical support.
For contact information, click the Help button.

Press <Return> to continue...

Poznamka: V tomto pfipadé se podivejte do manudlu k pfenosu dat (Image Transfer Tool User's
Manual), anebo kontaktujte technicky servis spole¢nosti Radionics. Takto se dozvite vice o pfenosech,
archivaci a vymazavani naskenovanych snimkl pacienta. Takto se rovnéz dozvite, jak na hard disku
uvolnit misto pro nové pacientovy snimky. Po takovéto operaci spojené s uvolfiovanim mista na disku
vzdy restartujte program OmniSight.
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Popis pacientovy dokumentaéni slozky

Panel prohlizeée

Panel prohlizece (obrazek 3.1) poskytuje seznam dokumentaénich slozek pacienta, které byly do
systému nahrany. Pokud byl jiz pfedbézné nahran pacientliv plan terapie, objevi se okno funkce pro
automatickou obnovu slozky (Autorestore).

Patlents
Name Date
Pacientovy
- s tentf 2001-08-18 132918
dokumentaéni 2 T i o ds
Sloiky wrtQuality 2001-08-14 115109
wriTeatd orig 2001-08-10 123949
ucin_cases 2001-07T-10 154537
Slozka
automatické
obnovy
(pFedchozi plan Pians
z Filename Date
I e e s
pacienta)
Nazev e
naskenované o Modaiity | Orient Fisname Date
slozky pro _—
L cT Axial RIGS_TEMPLATE CTima 2001 -08-17 112243
vybraného
pacienta
D (Ganeal)

Obrazek 3.1 — Panel prohlizece

Auto Restore (automaticka obnova)

Funkce automatické obnovy umoznuje pokraovat v daném pfipadu pfesné od mista, ve kterém se
nachazel, kdyz byl program naposledy uzavfen. Zde tedy neni nutné tento plan pfed uzavienim
programu ukladat.

Slozka, u které je pouzita tato funkce (Auto Restore) je uvedena na panelu prohlize¢e v seznamu v
oblasti pro planovani akci (viz obrazek 3.1 zde nahore).

Kliknutim na jméno pacienta v pacientové slozce (v seznamu sloZek pacienta) se nam zobrazi dvé
mozZnosti:

1. Systém OmniSight zobrazi pacientlv plan, ktery byl uloZzen pfi pfedchozi operaci s daty (pokud
takovy uloZeny plan existuje).

2. Pokud je zvyraznén nazev planu ve funkci automatické obnovy (Auto Restore) pfislusné nazvy
naskenovanych snimk( budou rovnéz zvyraznény a pfipraveny ke stazeni.

* Chcete-li pfeskocit informace o planu funkce Auto Restore, zrusSte tento krok jednoduchym
kliknutim a odstranénim zvyraznéni tohoto nazvu.

 Chcete-li k automaticky obnovitelnému planu, ktery byl predtim ulozen, pfidat jeSté dalSi
naskenovany snimek, kliknéte na nazev dalSiho takového snimku v seznamu. Tento novy
snimek se zvyrazni a pak uz jen kliknéte na OK.

Poznamka: Pokud je naskenovany obrazek stazen bez planu s funkci Auto Restore, pak systém
prepiSe data jiZ existujiciho planu pod funkci Auto Restore.

Po spusténi programu, pokud systém OmniSight detekuje pferuseni systému, zepté se Vas, zda
potfebujete obnovit plan pacienta zpatky na hodnoty, které jste uchovali v okamziku, kdy byl systém
prerusen.
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Program Crash Detected.
Restore patient RIGS_TEMPLATE ?

Obréazek 3.2 - Zprava o preruSeni v systému ("crash")
Kliknéte na OK a obnovi se vam stav, ktery byl na konci pfedchozi operace se systémem OmniSight.
Poznamka: Nastaveni velikosti a po¢tu snimku, které mlzete uchovat, zavisi na typu zdroje systému.

Pokud se béhem nahravani dat pacienta do systému OmniSight vyskytnou potize, kontaktujte
Technicky servis spole¢nosti Radionics.

Vybeér pacientovy dokumentaéni slozky
Na panelu prohlizec¢e (viz "Panel prohlize¢e," obrazek 3.1, na pfedchazejici strance):

1. ze seznamu pacientl vyberte jméno pacienta, se kterym potfebujete pracovat.
2. ze seznamu snimku vyberte pozadovanou slozku se snimky. Pro vybér vice nez jedné slozky
kliknéte jednou na kazdé jméno slozek.

Uzivatel tohoto zafizeni je pIné zodpovédny za to, Ze si musi ovéfit, zda
A kazdy pouzivany snimek skute¢né patfi témuz pacientovi.

Poznamka: Pro zruSeni jiz vybrané slozky kliknéte na tuto slozku jesté

jednou.

3. Pro stazeni vybranych slozek kliknéte na OK.

Sluéovani obrazkovych sett

Vybér sady dfive slou¢enych slozek stahuje vysledky slu¢ovaci transformace zcela automaticky. Zde
bude také zobrazena primérna vzdalenost mezi orientaénimi body na snimku.

K vybéru dvou snimki, které jesté dosud nebyly slouc¢eny, nabadéa funkce pro slu¢ovani téchto snimku
(fusion), pokud tedy tato aplikace byla instalovana.

« Kliknéte na OK a otevie se funkce pro slu¢ovani snimka (vice instrukci k pouzivani této aplikace
ImageFusion — slu¢ovani snimkl — naleznete v manudlu uzivatele pro aplikaci ImageFusion).

« Pokud nechcete pouzit tuto aplikaci a prejit hned dale, kliknéte na Cancel.

Poznamka: Pokud neni spusténa funkce slu¢ovani snimkud (ImageFusion), anebo pokud tato funkce
neni instalovana, je zapotfebi manudlni detekce tycinky.

Upozornéni: Kdyz jsou vysledky funkce pro slu¢ovani snimkd (ImageFusion) stazeny do programu
OmniSight, tento systém zobrazi priimérnou hodnotu chyb (odchylek) pro tyto slou¢ené snimky.
UZivatel tohoto zafizeni je zodpovédny za to, Ze provede patfi¢nou kontrolu, zda je ona odchylka
akceptovatelnd. Tato kontrola musi byt provedena predtim, neZ se bude v daném pfipadu pokracovat
dal.

UZzivatel tohoto zafizeni je zodpovédny za to, Ze provede kontrolu

A pfesnosti slou¢enych snimku a uréi, zda je tato pfesnost klinicky
akceptovatelna.
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Usporadani na obrazovce
Nabidkovy panel

Jméno pacienta

Typ pripadu

Snimkovaci

\ panely
/

Box pro textovou
zpravu

Jméno panelu (rezimu)

Navigacni tlacitka
Ovladani
okna/
arovné

Obrazek 3.3 — Konfiguraéni okno

Program OmniSight zobrazuje snimky v nasledujicim pofadku:

A Axialni pohled:

Snimky jdou po sobé zespodu nahoru a snimkovaci panel se pohybuje
smérem nahoru. Ve vysledném stadiu prava strana snimku odpovidéa levé
strané pacienta.

Koronalni pohled:

Snimky se zobrazuji ze zadni strany smérem ke strané pfedni a
snimkovaci panel se posouva nahoru.

Sagitalni pohled:

SnimKy postupuji z pacientovy levé strany na stranu pravou a snimkovaci
panel se posouva smérem vzh(ru.

Box pro textovou zpréavu

Box pro textovou zpravu zobrazuje rlizné uziteéné informace, a to v zavislosti na tom, v jakém se
program nachazi stadiu.

Navigaéni tlacitka (Sipky)

Pro pohyb dozadu a dopfedu v ramci tohoto programu pouZzivejte navigacni tlagitka v levém spodnim
rohu obrazovky.

* Levé tlacitko (Sipka) zobrazuje nazev predchoziho panelu.
« Pravé tlacitko (Sipka) zobrazuje nazev néasledujiciho panelu.
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Vybér typu pripadu
Na konfigura¢nim panelu (viz obrazek 3.3):

1. Zvolte kontrolni box pro konstrukci CRW pod typem pFipadu.
2. Na obrazovce kliknéte na tlac¢itko lokalizatoru a pokracujte v lokalizaci snimku (viz pFisti kapitola).

Poznamka: Spravna prahova hodnota pro vystavéni externiho povrchu ve formatu 3D bude nastavena
automaticky po vybéru typu pfipadu.

Pouziti nabidky pro ovladaci mys

Nabidka funkci ovladaci mysSi poskytuje pfistup k riznym funkcim bez toho, abyste se museli posunout
do nabidkového panelu na horni strané obrazovky.

1. Lokalizujte Sipku mySi na jeden z kvadrantd zobrazeného okna a poté na ném kliknéte pravym
tlacitkem mysi a toto tlacitko pfidrzte. Takto se otevfe tapeta s nabidkou.

2.V této nabidce zvolte jakoukoliv z nabizenych moznosti, a to tak, Ze potahnete Sipkou mysi na nazev
dané moznosti (volby) a poté pustite prst z pravého tlacitka (na mysi).

Place Point

Zoom

Pan

Move Point
Measure Distance
Measure Angle

Settings...
Obréazek 3.4 — Nabidkova tapeta na mysi

Vybrany rezim kurzoru je zobrazen na spodni strané obrazovky.

Funkce v nabidkové tapeté na mysSi
Nabidka na mysi nabizi nasledujici funkce:
Place Point (vybér daného mista)

Identifikuje mista na jakychkoliv snimcich, ta mista, kterd chceme zpracovavat (formaty 2D a 3D). Kdyz
je tato funkce Place Point vybrana, zobrazi se kurzor ve tvaru ukazovatka.

Poznamka: Funkce Place Point rovnéz umoznuje pfesun snimk{ do mista, kde je nyni umistén kurzor,
a to prostfednictvim Kkliknuti levym tlacitkem mysi na kterykoliv snimek.
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Zoom

1. Oteviete nabidku na mysi a kliknéte na
Zoom View Plan Help
2. Upravte velikost snimku, a to tak, Ze Center All

umistite kurzor (zvétSovaci sklo) nad obrazek Unzoom All
a poté stisknete a pridrzite levé tlacitko mysi.

Settings...
» Obrazek zvétsite, pokud pohnete mysi Window/Level...
doprava nebo vzhiru. 1 Display Side Panel
» Obrazek zmensite, pokud pohnete mysi
doleva nebo smé&rem dold. Orthogonal
Probe
Poznamka: Tuto Zoom funkci mdzeme pouzit Custom
rovnéz pro vice obrazkd najednou. Vyberte —
volbu Unzoom All na rozloZené tapeté Obréazek 3.5: Volba "Unzoom All" vybrané v tapeté
nabidky (viz obrazek 3.5). nabidky

Pan - Oblast pro provedeni zakroku

1. Otevrete nabidkovou tapetu mysi a kliknéte na Pan.
2. Stisknutim a podrzenim levého tlacitka mySi posurite snimek ve formatu 2D a 3D.

Poznamka: Funkce "Center All" z nabidky VIEW slouzi k vycentrovani snimkt v kazdém okné.

Otaceni snimkem forméatu 3D

Otocte snimkem 3D do pozadované orientace:

1. Stisknéte a pridrzte stfedni tlacitko na mysi.
2. Otacejte snimkem tak, ze tdhnete mys do pozadovaného sméru rotace.
3. Kdyz je snimek v poZadované pozici, uvolnéte stfedni tlacitko na mysi.

Move Point (zména pozice)

Prostfednictvim této funkce mulzete zménit pozici dfive jiz definovaného objektu, jako napfiklad cilové
oblasti nebo vstupnich bodu.

1. Oteviete nabidkovou tapetu na mysi a vyberte funkci Move Point.
2. Na daném objektu, kterym chcete pohybovat, kliknéte levym tlacitkem mysi a toto tlaCitko pfidrzte.

Poznamka: Kdyz kliknete na bod, ktery lezi 10 mm za pozadovanym objektem, objevi se chybové
hlaSeni, které ozndmi, Ze v rdmci 10 mm kolem pozice kurzoru neni pfitomen Zadny objekt.

3. Potdhnéte vybranym objektem k jeho novému umisténi a poté uvolnéte prst z tladitka na mysi.
4. Tuto operaci opakujte u dalSich objektu.

Poznamka: Cilovymi a vstupnimi body mize byt posouvéno pouze ve formatu 2D.
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Méreni vzdalenosti

1. Otevrete nabidkovou tapetu na mysi a vyberte funkci pro méreni vzdalenosti (Measure Distance).

Otevie se okno této funkce

Distance Annotation

| 1 | 790 mm | approach 2
| 2| &5mm | lesion right perin]

CoK) (CAdd) (Deiete) (Visibiity)

Obrazek 3.6: Okno pro funkci méreni vzdalenosti

2. Kliknéte na pocate¢ni bod na snimkovacim pohledu.

3. Kliknéte na druhy (koncovy) bod (tento druhy bod muze byt rovnéz na jiném snimku a/nebo
pohledu).

Vzdalenost mezi témito dvéma body je zobrazena v okné pro méfeni vzdalenosti.

4. K témto Udajim muzete pfidat slovni komentafr, a to do pole s nazvem Anotace.

5. Pokud chcete provést vice méfeni, stisknéte tlacitko Add na okné pro méreni vzdalenosti a opakujte
krok 2 a 3.

Poznamka: Paklize pravé nejste uprostfed procesu méreni, mizete zde také modifikovat jiz existujici
méreni, a to tak, Ze kliknete levym tlacitkem na mySi v okruhu 10 mm okolo koncového bodu a poté
vytahnete novou pfimku.

Méreni Uhlu

Funkce pro méfeni Uhlu se pouziva tehdy, pokud je tfeba uréit jeden nebo vice Ghll, kazdy mezi
dvéma linkovymi segmenty.

1. Otevrete nabidkovou tapetu na mysi a kliknéte na Measure Angle.

Kurzorem zmérite symbol Ghloméru, objevi se okno pro mérfeni Ghlu (Measure Angle).

2. Kliknéte levym tlac¢itkem mysSi na snimek, ve kterém chcete zacit prvni stranu méfeného Ghlu.
Cervena te¢ka bude indikovat takovyto bod.

Start point (first click) — vychozi bod

Final click — finalni kliknuti

Vertex (second click) — vrchol hlu (druhé kliknuti)
Measured Angle — zaméfeny Uhel

Start point (first click)

)
\

W@a Final click

\ S(/feo,/q/7 ".
G/

\\4’\/‘/ A

\

Vertex (second click)

Obrazek 3.7: Zaméreni Ghlu

3. Nyni kliknéte na misto obrazku, kde chcete umistit druhy bod (tento bod maze byt také na jiném
snimku a/nebo jiném pohledu).

Dalsi ¢ervena tecka indikuje druhy bod, mezi témito dvéma body se zobrazi zelena teCkovana linka.
Tento druhy bod se stane vrcholem Uhlu, ktery chceme vytvorit.
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4. Nyni kliknéte na misto, kde chcete umistit tfeti bod, a takto zkompletovat dany Ghel.
Zobrazi se druh& zelena linka a Uhel je vyznacen na obrazovce (viz obrazek 3.7 zde vySe). Zaméreni
je zobrazeno v okné pro méfeni thld Measure Angle (viz obrazek 3.8 zde nize).

Angle Annotation

[1 [ aa [ anernate approac

(oK) (CAdd) (Dalete) (Visibiiity)

Obrazek 3.8: Okno pro méreni thlu
Poznamka: Pomoci anotaéniho pole v okné pro méfeni thlu pfidejte k méfenému uhlu jeho nazev.

5. Pro vytvofeni dalSich Ghld kliknéte na tlacitko Add v boxu pro méfeni thlt (Measure Angle box) a
opakujte kroky 2 az 4.

Poznamka: Paklize pravé nejste uprostfed procesu méreni, mizete zde také modifikovat jiz existujici
méreni, a to tak, Ze kliknete levym tlacitkem na mySi v okruhu 10 mm okolo koncového bodu a poté
vytdhnete novou pfimku.

Nastaveni

Zobrazeni snimkd na obrazovce mizete modifikovat, a to pomoci voleb pro nastaveni v nabidce na
listé, anebo v nabidce na ovladaci mysi.

T ohledu
=gaE:s ™
O sagual
......... B
—BE -
0 Plane of Probe (90)

...... @:nm-a

Box pro pojmenovani
slozky se snimkem

Obrazek 3.9: Ovladaci panel pro nastaveni

Pokud jsou zde stazena nastaveni pro nékolik fadu nékolika snimk, vyberte pozZzadovanou slozku
pomoci boxu pro pojmenovani slozky (File Name box) v pravém spodnim rohu okna.

1. Prostfednictvim kazdého ze dvou zakladnich zplsobl zmérite rozvrzeni na okné pohledu:

« Kvadrat obrazku, ktery hodlate modifikovat, je obtazen ¢ervenou barvou. Kliknéte jednou do
pozadovaného kvadrantu a poté kliknéte na kontrolni box (check box) pozadovaného typu zobrazeni
(od mista seznamu smérem na pravou stranu okna).

Anebo

« Kliknéte na tlacitka pro ortogonalni (kolmé), sondazni nebo obecné zobrazeni, a takto ihned zobrazite
pfednastavené vychozi pohledy pro kazdy z téchto zobrazovacich typd v ramci vSech kvadrant(.

« Ortogonalni zobrazeni: zobrazuje vychozi pohled v rozvrzeni formatu 3D, a to u axialnich, sagitalnich
a koronalnich snimkU soucasné.
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» Sondéazni zobrazeni: zobrazuje pohledy formatu 3D, pohled axialni, pohled zkoumajiciho oka, a
rovinu sondaznich pohleda.

« Obecné zobrazeni: zobrazuje obecny pohled, ktery byl jiz pfedtim definovan pomoci funkce Save
(ulozit) a Custom (obecny) (viz zde nize).

Ulozit jako obecny pohled: po modifikaci provedené na &tyfech zobrazovacich kvadrantech kliknéte
na tuto funkci a ulozZte tak pozadované pohledy ve formatu obecného rozlozeni.

Zobrazit video: tato funkce zobrazuje video okno (funkce je dostupna pouze tehdy, pokud tato volba
byla zakoupena a instalovana) pro zobrazovani snimk( pofizenych mikroskopem, ultrazvukovou
sondou nebo pomoci jiného zdroje na bazi video zaznamu.

Vyberte vSe: Sem kliknéte, pokud chcete vybrat vSechny &tyfi kvadranty najednou. Poté pouZijte box
pro nazev slozky (Image File Name box), vyberte a stahnéte dany snimek do vSech ¢étyf kvadrantd.
Méjte na paméti, Ze tato funkce je dostupna pouze u nékolikanasobného skenovani.

Pro aplikaci VaSeho nastaveni kliknéte na OK.

Nastaveni parametri okna / arovné

Pro optimélni zobrazeni jemnych tkani a tkani kostnich provedte nastaveni parametr zobrazovaciho
okna a hodnoty Grovni.

1. V pravém spodnim rohu obrazovky kliknéte na pole Window/Level. Zobrazi se ovladaci okno pro
funkci Window/Level:
Posuvniky Box pro volbu snimku

© Fine Scale !31“\_[_ il 9545 |1-MR-Axial | (Custem)(COK™)
\ /

Niz8i a vy§8i hodnoty

Obrazek 3.10: Dialogové okno pro nastaveni parametr(i okna / irovné.

2.V boxu pro volby snimku (Scan ID option box) vyberte poZzadovany snimek.

3. Pohybujte posuvniky doleva nebo doprava a optimalizujte tak definovani jemnych tkani a/nebo

kostni tkané:
« Window/Level: Kurzor umistéte na zobrazeném okné nebo na drovriovém posuvniku,
stisknéte a podrzte levé tlacitko mySi a potahujte posuvnikem ze strany na stranu. Posuvnik na
« Jednoduchy posuvnik: Kliknuti levym tlacitkem mysSi na kazdou stranu posuvniku a posunuti
panelu nejblize ke sméru kurzoru.
» Posunuti posuvnikd do odpovidajici roviny: Umistéte kurzor doprostfed mezi dva posuvniky,
pak stisknéte a podrzte levé tlacitko mysi. Pohnéte mySi nazpét a dopfedu, tim vyrovnate oba
posuvniky.
» Pfimé vloZeni hodnot: VepiSte hodnoty pro nizsi a vySSi irovné do prfislusnych boxl na
koncich stupnice.

4. Kliknéte na kontrolni box (checkbox) pro jemné doladovéani. Takto provedete doladéni v malych

stupnich.

5. Kliknutim na OK uzavrete dialogové okno funkce Window/Level.

Poznadmka: Hodnoty funkce Window/Level mlzete nastavit kdykoliv prostfednictvim procedury
popsané v krocich 1 aZz 5 (zde vyse).
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Vytvoreni nastaveni pro obecné zobrazovaci okno a pro urovné rovin

Pro nastaveni obecného rozvrzeni okna a trovni :

1. V pravém spodnim rohu obrazovky kliknéte na Window/Level.

2. Kliknéte na Custom (obecny).

3. Kliknéte na Add (pridat).

Zobrazi se box pro Zadost o informaci.

4. Predtim, nez vloZzite nazev pro obecné nastaveni, posunte posuvnikem doleva a doprava. Takto
provedete optimalizaci definovani jemnych tkani a tkani kostnich.

5. ZapiSte nazev boxu pro zadost o informaci.

6. Kliknéte na OK.

7. Kdyz dokondcite tuto operaci, v dialogovém okné& Window/Level kliknéte na OK.

Poznamka: Pro definovani jemnych tkéani a tkani kostnich vytvorte dalSi obecné nastaveni, a to
opakovanim krokd 3 az 5 uvedenych zde vySe. Program OmniSight uchovava tato nastaveni obecného
zobrazovani pro pfisti snimkovéani v systému CT nebo MR.

Obnova obecného nastaveni okna a Urovné rovin

1. Kliknéte na Window/Level v pravém dolnim rohu obrazovky.

2. Kliknéte na Custom (obecny).

3. Zvolte jedno z obecnych nastaveni, ktera jsou zobrazena v tomto okné.
4. Kliknéte na OK.

Volby pro externi objekt ve formatu 3D

V zavislosti na tom, jak je nastaven skenner, mohou snimky obsahovat vnéjSi zvuk nebo drnéeni, které
znesnadriuje rychlou identifikaci detaild na pohledu formatu 3D. V takovém pfipadé mazeme vylepSit
nebo vycistit 3D vyobrazeni externiho povrchu tak, Ze pouZzijeme funkci pro 3D externi stavbu (3D
External Build) a tim zbavime snimky nechténych artefaktG.

VylepSeni snimku ve formatu 3D

1. V rozbalené tapeté nabidky (view) kliknéte na nastaveni (settings). Nebo muzete také kliknout na
Settings v nabidce rozbalené pravym tladitkem ovladaci mysi. Objevi se okno pro nastaveni pohledu:

Layout | 30 | Labels
: O Axa
(_TJ © coronal
© sagital
_- o Probe's Eye
('Em . Q Plane ol Probe
) Plane of Probe (30)
(SelsctAl) ) 30 surface
© ac-pc Axin

© ac-pc coronal

© Ac-Pc Sagittal

o
Obrazek 3.11: Okno pro nastaveni pohledu

2. Kliknéte na zardzku 3D, potom kliknéte na External Build Options. Objevi se okno pro externi vlivy
ve formétu 3D (3D External Build Options).
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Styl

Box voleb Scan ID Soucasné nastaveni prahové hodnoty

<
1-CT-Axial — | emove Headholder L

@ Fihe Scals 700 T //

Posuvnik

( oK ) (Preview) ( Auto ) (Cancel)

Obréazek 3.12: Okno pro externi vlivy ve forméatu 3D (3D External Build)

3. Zvolte pozadovany snimek z boxu Scan ID.
Poznamka: Numerick& hodnota v boxu indikatoru nalevo od posuvniku odpovida aktualnimu
prahovému nastaveni, které je determinovano programem Omni Sight pfi jeho spusténi.
4. Pretahnéte posuvnik smérem doprava, takto zvySite Grover prahového nastaveni. Kostni a husté
tkané se zabarvi domodra, Coz indikuje, Ze tyto objekty budou zakresleny v 3D zobrazeni.
5. Posunte posuvnikem doleva, tim odstranite modré stinovani a snizite prahovou hodnotu. Tkané
nebo objekty, které nejsou zastinovany modrou barvou, nebudou v obrazku formatu 3D zakresleny.
« Pohybujte posuvnikem po malych stupnich, v okné pro nastaveni kliknéte na kteroukoliv
stranu posuvniku.
» Pohybujte posuvnikem po krocich odpovidajicich jednoduchym &isliim. Poté kliknéte na
jemné doladovani (Fine Scale), potom bud potahnéte posuvnikem, anebo kliknéte na
jakoukoliv stranu posuvniku v okné pro nastaveni (adjustment window).
6. Kliknéte na Preview, zobrazi se Vam vysledek zmén ve snimku formatu 3D.
Program OmniSight znovu zakresli pohled ve forméatu 3D, aby se zobrazila nova hodnota, kter4 se zde
ukaZe v boxu indikéatoru.
7. Pokud davate prednost automatickému nastaveni prahové hodnoty programem OmniSight, kliknéte
na pole Auto.
Program OmniSight uréuje vychozi prahovou hodnotu a zakresli obrdzek znovu.
8. Pro potvrzeni, ze akceptujete novou hladinu prahové hodnoty, kliknéte na OK, a to za predpokladu,
Ze je externi povrch 3D snimku uspokojivy. Pokud naopak chcete opustit okno pro nastaveni
prahovych hodnot bez nastaveni jakékoliv zmény, pak kliknéte na pole Cancel.

Pfed pokracovanim prace na pfipadu si ruéné ovérte prfesnost 3D
A zobrazeni. Pokud 3D snimek pfesné neodpovida anatomii pacienta, pak

provedte nové nastaveni volby u okna pro externi vlivy, pouzijte vychozi
nastaveni, anebo ukongete pouzivani 3D zobrazeni pro tuto proceduru.

9. Kliknéte na OK, tim opustite okno pro nastaveni pohledu.

Nastaveni stylu umoznuje nastaveni Urovné viditelnosti u objektu, ktery je specifikovan v boxu pro
volbu mozZnosti pro objekt ve formatu 3D.
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Box pro pojmenovéani objektu 3D
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Obréazek 3.13: Nastaveni stylu a rozliSeni

Pro nastaveni stylu objektu:

1. Kliknéte na box pro vepisovani ndzvu 3D objektu a zvolte poZzadovany objekt.

2. Kliknéte na tlacitko pro nastaveni stylu (Style settings), které se tyka tohoto objektu.
Tabulka 3.1: Nastaveni stylt

Styl Popis

Pevny Objekt je matny a viditelny.

Transparentni Objekt je transparentni, objekty za transparentnim objektem
jsou viditelné.

Draténa sit  Obijekt je vykreslen jako konstrukéni struktura, s zadnym
stinovanim nebo pevnym povrchem. Objekty za timto
objektem jsou viditelné pres draténou sit.

Neviditelny Objekt neni viditelny a nezobrazuje se na obrazovce.

Nastavte nyni rozliSeni pro tento objekt, a to podle nize uvedeného popisu.
Rozliseni

Rozlisenim uréujeme hodnotu sytosti obrazu v zobrazeni 3D. Pro specifikaci celkové miry rozliSeni pro
okna s objekty ve formatu 3D:

1. Kliknéte na poli¢ko, které odpovida pozadovanému rozliseni:

Tabulka 3.2: Nastaveni rozliSeni

RozliSeni Popis
Stredni Detaily nejsou tak vyrazné, ale obrazovka se rychleji nacita.
Vysoké V obraze jsou zfetelné vyobrazeny detaily.

2. Kdyz ukong¢ite nastavovani rozliSeni, opustte toto okno (view setting) pomoci kliknuti na policko OK.
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Segmentace

Segmentace kortikalnich a/nebo vaskularnich struktur umozriuje zlepSeni vizualizace v kritickych
oblastech a optimalizuje planovani trajektorii. Pro zahajeni procesu segmentace kliknéte na pole pro
volbu segmentu (Segment option) na rozbalené tapeté nabidky.

Obrazek 3.14: Volba
pro segmentaci na
rozbalené tapeté
nabidky
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Panel pro funkci segmentace

Nazev pacientovy slozky

Typ segmentace ———  Segmentation Type
@ cortical Segmentation

o Vascular Segmentation
Pocet zakreslenych definicnich diskl

Zvolenalaktivni tkan pro klasifikaci (radio ~~_Segment Classifications
tlacitka) Defined Display

PPN I ~@white Matter - 9 @)
Zobrazit/skryt tkan, kdyz je klasifikovana
(segmentovana) OocreyMatter 4 ()

Zobrazit/skryt vSechny kvalifikované oblasti
zvolené tkané - Show Qualitying Areas @

Klasifikace snimku do segmentu tkané

—— & Classify D

3D zobrazeni segmentované tkané

—— ( Create3DView )

Instrukce k segmentaci v boxu pro textové
zpravy

1) Define circles for white matter
and grey matter from superior

Navigaéni tlaé¢itko (navrat do predchoziho
rezimu)

Obrazek 3.15: Ovladaci panel segmentace

Kortikalni segmentace
Po zvoleni segmentu v nabidce tohoto rezimu:

1. V boxu pro uvedeni typu segmentace (segmentation type box) kliknéte na pole kortikalni
segmentace (Cortical Segmentation) (obrazek 3.16 zde nize).

Segmentation Type
@ cortical Segmentation

© vascular Segmentation

Obrazek 3.16: Box pro vybér typu segmentace



Poznamka: Pokud stahujete vice nez jeden

nastaveny snimek, vyberte si tuto skupinu snimku v

poli Volume Selection box. Pleise =slact a
2. Zvolte si oblast s bilou hmotou na nejvyssi ¢asti volume:
planarniho snimku tak, Ze na ni stisknete a podrzite -

levé tlacitko mysi. Takto zakreslite kulaty disk v
oblasti s touto bilou hmotou. Vyhnéte se jakémukoliv

zasahu do poli s Sedou hmotou nebo do dalSich

struktur. -

3. Zakreslujte jeden az tfi disky (kazdy v jiném .

snimku) az do okamziku, kdy bude vétSina bilé hmoty ~Obrazek 3.17: Volume
zastinéna zelenou barvou. Selection Box

Poznamka: V kategorii pro axialni (osovy) snimek (bila nebo Seda hmota) je povoleno pouZziti pouze
jednoho definovaného disku.

» Pro zménu disku kliknéte kamkoliv jinam v rdmci téhoZ axialniho snimku a potdhnéte mysi tuto linku
tak, abyste vytvoril dalSi definovanou oblast tkané. Pfedchozi definovany disk na tomto snimku je
nahrazen diskem novym.

Poznamka: Pro definovani kategorie dané tkané muaze byt zapotfebi | nékolika diskd. V téchto
pfipadech za¢néte s ustanovenim disku pro vrchni axialni snimky a teprve nasledné poté pokracujte s

disky pro snimky z nizSich poloh.
Poznamka: Definovani tkané bilé a Sedé hmoty je nejefektivnéjsi, pokud jej provadime pomoci snimkd
v axialnim (osovém) pohledu.

4. Kliknéte na misto, kde je Seda hmota.
5. Zakreslete jeden az tfi disky (kazdy v jiném snimku) az do okamZiku, kdy bude vétSina Sedé hmoty
zastinéna zelenou barvou.

Poznamka: Dobfe provedeny proces segmentace zavisi na pfesné definované bilé a Sedé hmoté, ktera
pokryva celou plochu mozkové tkané.

« Kliknéte na pole Show Qualifying Areas (zobrazit kvalifikacni oblasti), zobrazi se cela tkan, na
kterou se vztahuje definice pro tkan, kterou jste vybrali na snimcich. Kvalifikacni tkan bude
zobrazena v zeleném poli.

* Pro odstranéni definice segmentace a klasifikované tkane, kliknéte v nabidkové tapeté
Segment menu option na volbu Delete (vymazat): bild hmota, Seda hmota, anebo vymazat vSe.

6. Pro aplikaci definice bilé nebo Sedé hmoty na objem snimku kliknéte na pole Classify (klasifikovat).
Program OmniSight klasifikuje bilou a Sedou hmotu tak, ze odpovida VaSemu definovani.

Poznamka: Peclivé si zkontrolujte vybarvené oblasti. Pokud je to nutné, zvolte tkan znovu, a to
kliknutim na pole Delete (vymazat) v nabidce pro segmentaci (Segment menu).

« Klasifikovana bild hmota je zobrazena v purpurové barve.
« Klasifikovana Seda hmota je zobrazena v barvé zluté.
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Obréazek 3.18: Zobrazeni kortikalni segmentace

 Pokud chcete "skryt" klasifikovanou tkar (zrusit jeji zobrazeni), kliknéte na policko vypinani
(toggle), a to pro bilou hmotu, Sedou hmotu nebo pro obé tyto volby. Tim odstranite i jejich
kontrolni znacky.

Poznamka: Skryté klasifikované tkané stale zlstavaji v programu OmniSight — nejsou timto
systémem ztraceny nebo vyruSeny. Pokud chcete danou klasifikovanou tkan znovu zobrazit,
jednoduse kliknéte na pfislusné pole.

7. Kliknéte na pole Create 3D View (vytvofit 3D pohled), tim se zobrazi tfi dimenzionalni
(rozmérové) zobrazeni segmentované tkané.

8. pokud je to nutné, nastavte externi struktury jako neviditelné "invisible" a kortikalni struktury
jako pevné "solid", a to prostfednictvim vybéru pole pro nastaveni (Settings option) v nabidce
na pravém tlacitku mysi.

Upozornéni: Pfedtim, neZ budete pokracovat, ovéite si pfesnost segmentace prostfednictvim
vizualni kontroly druhého a tfetiho pohledu.
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Vaskularni segmentace

Program OmniSight dokaZe izolovat a provést zobrazeni cév v lepSim rozliSeni vizualizace, a
to nezavisle na Sedé nebo bilé hmoté ve formatu 3D.

Poznamka: Pro proceduru vaskularni segmentace jsou poZzadovany angiografické MR snimky.

1.V tapeté nabidky vyberte pole Segment. Configure
2.V boxu pro volby typi segmentace kliknéte na pole )
Vaskularni segmentace (Vascular Segmentation) L.ocaiize
(Obrazek 3.20 zde nize). MaFker
Segmentation Type Plan
Q Cortical Segmentation Kegm‘{m‘
@ Vascular Segmentation {}pe;’ai@
Contour
Obrazek 3.20: Box pro vybér typu segmentace
=« Segment

Obréazek 3.19: Tapeta s nabidkou

Poznamka: Pokud je stazeno vice nez jen jeden

snimek, vyberte danou sadu, kterou potfebujete Hfeice Salect's
segmentovat, a to zde boxu pro objemovy vybér: volume:

3. Zvolte danou cévu jako aktivni klasifika¢ni typ.
4. Posuvniky nastavte na potencionalni prahovou

hodnotu cévy a na prahovou hodnotu cévy. (obrazek

3.22): (o)

Obrazek 3.21: Objem

» Potencionalni prahova hodnota pro cévy: VSechny oblasti, kde je intenzita nizsi nez je tato hodnota,
nebudou automaticky klasifikovany jako cévy. VSechny oblasti, u kterych je intenzita vySSi nez u této
hodnoty, budou potencionalné automaticky klasifikovany jako cévy a zobrazeny v zelené barvé.

Potential Vessel Threshold [%]

EN N

Vessel Threshold [%]

72 || (8

Obréazek 3.22: sefizovaci posuvniky pro prahovou hodnotu vaskularni segmentace

Provédéjte sefizovani tak dlouho, dokud vSechny potenciondlni cévy, které jste chtéli segmentovat,
nebudou zobrazeny v zelené barvé. (Poznamka: tentokrat mohou byt v zobrazeni zahrnuty nékteré
oblasti tuku a o¢ni tkané, tento jev je akceptovatelny). Pro pfesnou segmentaci si ovéfte, Ze se

v zelené oblasti nevyskytuje Zadna bila nebo Sedd hmota. Podle potfeby nastavte posuvnik do
pozadované polohy.

« Prahovéa hodnota pro cévy: VSechny oblasti s intenzitou vySSi nez je tato hodnota budou zobrazeny v
¢ervené barvé a budou automaticky klasifikovany jako cévy. Béhem procesu segmentace budou
vSechny pixely (obrazové body) oznaceny zelenou barvou, které se napojuji na tyto ¢ervené pixely,
klasifikovany jako cévy.
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Poznamka: Pro Uspésnou klasifikaci je na cévnich strukturach zapotfebi pouze nékolika mélo
¢ervenych pixelt (obrazovych bodu).

Poznamka: V oblastech kolem ocnich tkani nebo tkani tukovych se nesméji vyskytovat Zadné Cervené
obrazové body (pixely). Pokud je v téchto oblastech pfitomen néjaky ¢erveny obrazovy bod (pixel),
provedte zvySeni prahové hodnoty pro cévy, anebo provedte proceduru popsanou zde nize pod
nazvem "Tukové a oéni tkan". Tim provedete manudlni klasifikaci tukové a o¢ni tkané.

5. Pro automatickou klasifikaci cév, které jste definovali pomoci obou posuvnikd, kliknéte na pole
Klasifikovat (classify). Kromé této klasifikace zalozené na automatickych prahovych hodnotach muazete
provadét manualini klasifikaci cév v jakémkoliv pohledu tak, Ze kliknete levym tlacitkem mysi na tyto
vybrané cévy.

» Pokud chcete skryt (zastavit zobrazovani) klasifikovanou tkan, odstrarte zaznaceni v pozadované
polozce vedle poli Cévy (vessel) nebo Fat/Eye (tuk/oko). Nebo u obou dvou poli.

* Pro zruSeni klasifikace tkané, kliknéte na pole Delete (vymazat) na nabidce segmentu. Kdyz se objevi
vyzva k vymazani cévy, oka/tuku, anebo k vymazani vieho, zvolte pozadovanou moznost.

6. Pro dokonceni segmentace cévniho systému kliknéte na pole Create 3D View (vytvoite 3D pohled).
Klasifikované cévy budou zobrazeny Cervené:

Obrazek 3.23: Vaskularni segmentace je ukonéena

Tukova a o€éni tkan

Aby se zabranilo tomu, Ze tukové a o¢ni tkané budou klasifikovany jako cévy, systém se automaticky
pokousi detekovat a rozliSovat tkdné tukové a o¢ni od cév. Pfi iUspéSném rozliSeni se oblasti tukd a
oc¢nich tkani zobrazuji modre. Nicméné, pokud dojde k tomu, Ze jsou tukové a o¢ni tkané pFece jen
klasifikovany jako cévy (pokud kliknete na poli¢ko Classify), vymazte vSechny klasifikace cév a oblasti
s tukovymi €i o¢nimi tkanémi klasifikujte manualné prostfednictvim néasledujici procedury.

Manualni klasifikace tukové a oéni tkané:

1. Na ovladacim panelu pro Vaskularni segmentaci kliknéte na Fat/Eye (tuk/oko).

Vyberte FAT/EYE Segment Classifications
Display
\ Vessel @
@ Faveye (@)

Obrazek 3.24: Ovladaci panel pro vaskularni segmentaci
2. Levym tlacitkem mysi kliknéte na oblast s tukovou nebo o¢ni tkani. Tyto klasifikované oblasti budou

zobrazeny modre.
3. Pokracdujte v klasifikaci cév podle navodu popsaného zde vySe.
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Upozornéni: Predtim, neZ budete pokracovat, ovéfte si pfesnost segmentace pomaoci vizualni kontroly
druhého a tfetiho pohledu.

Obtahovani anatomickych struktur (konturace)

Predbézné planovani pfipadu pomoci programu OmniSight obsahuje rovnéz funkci konturace, kdy jsou
obtahovany tvary jistych anatomickych struktur, a to pro jejich snazsi identifikaci ve vSech pohledech.

Pro obtaZeni anatomického tvaru
1. Kliknéte na pole Contour (konturace) v tapeté nabidky, takto spustite konturacni program
snimkového editoru.

File Edit | Mode View Plan Help
Configure
Localize
Marker
~ Plan

Register

Obrazek 3.25: Rozvinuta tapeta s nabidkou

2. Vyberte si poZzadované misto, které chcete konturovat.

3. Provedte konturaci na poZzadovaném snimku, a to na kazdém jeho individualnim fezu. (Podrobné
instrukce k obtahovani anatomickych tvar(i naleznete v Manualu uZzivatele pro snimkovy editor
spole¢nosti Radionics).

4. Chcete-li ulozit svou konturaci, kliknéte na pole Save All (uloZit vSe) na nabidce k této sloZce.

AN\

5. Pro opusténi funkce snimkové editace (Slice Editor), v pfipadé, kdyZ jste svou praci ukongili, anebo
v pfipadé, kdyz chcete nastavené hodnoty prosté jen zrusit, pak na panelu nabidky pro soubor kliknéte
na pole Hide Slice Editor (skryjte snimkovy editor).

PFfesnost konturace snimkd musi byt provéfena kvalifikovanym |ékafem.

Tisk a ukladani snimku
Celkovéa obrazovka — anebo jen snimek pacienta — mohou byt odeslany na barevnou tiskarnu, anebo
na ¢ernobilou laserovou tiskarnu, pfipadné rovnéz ulozeny ve formeé digitalni slozky (Postskript nebo
komprimovany format JPEG).

1. Na tapeté nabidky pro soubor kliknéte na pole Print (tisk).
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File Edit Mode View Plan Help

Print to:

@) printer
P 4 © File

Printer Type: File Format:

Cil tiskové operace

MoZnosti pro vychozi material @ Color ((—; Postscript
tiskové operace —
O Baw © Jrec
Capture:
Zpusob zpracovani snimku @ FillScrosn
©) Images only
e

Obrazek 3.26: Nabidka v tapeté pro soubor a okno pro volby k fiskovym operacim
2. Zvolte poZadovanou tiskovou operaci:

» Tisk na: tiskarnu— Ihned tiskne celou obrazovku, anebo pouze snimky, a to na mistni nebo
sitové tiskarné.

Zvolte Postskript (soubory, které maji velkou kapacitu a vysoky stupen rozliSeni), anebo format
JPEG (soubory s menSi kapacitou a niz§im stupném rozliSeni). Tuto volbu provedte v
moznostech tapety File Format (format souboru).

« Typ tiskarny: — vyberte si barvu pro inkoustovou tiskarnu, anebo pracujte na ¢ernobilé
laserové tiskarné.

« Pofizeni tiskové operace: — Systém Full Screen (cela obrazovka) tiskne obsah celé
obrazovky. Funkce Images Only (pouze obrazek) tiskne / uklada pouze obsah jednoho ze &ty
kvadranta.

Poznamka: Soubory s vysokym stupném rozliSeni a snimky pofizené z celé obrazovky obvykle
pozaduji vétsi kapacitu mista na disku. VétSina takto nezkomprimovanych obrazkovych souboru
nebude odpovidat parametrdm standartniho 1.4MB floppy disku. Abyste se pfi tiskové operaci vyhnuli
potencionalnim problémum souvisejicim s nedostateénou kapacitou mista na disku, spole¢nost
Radionics doporucuje pouzivat komprimovany JPEG format kdykoliv, kdyz potfebujeme uloZit soubory
pro nasledny transfer na floppy disk.

Zmeéna vychozich preferenci planu

Mnohé z pfednastavenych vychozich funkci prvka planované terapie mohou byt riizné upravovany, a
to v€etné:

* barevného uspofadani a pramér trajektorii daného planu
* zpusobu, kdy a jak jsou rizné prvky zobrazeny

Pro Gpravu vychozich prvkl planu:

1. V edita¢ni nabidce (Edit menu) vyberte pole Preferences (preference):
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Ellogdll Mode View Plan Help
Preferences...

Locuaiize SeUINgS...

Plan/ROVITOI Settings...
Obréazek 3.27: Editaéni nabidka

Zvolte si pole pro dany plan, takto se dostanete k jednotlivym moznostem volby preferenci.

Plan Digltizer
Plan Trajectory : Raglon of interest Trajectory of interest
Diameter [mm] Diameter [mm] Diameter [mm]
ET ~ 100 4 | Jao -
Entry ta Targe!
Distance [mm]
[wo 4

A\ i

| vewow | | W [Msgerita | | M | wagents — ||
Display Mode Display Mode Display Mode
| oot ciasest || ontyciesest | | ooty cissess ]

(€ (Resiar®) [c=0)
Obrazek 3.28: Editacni-preferencni planovaci panel

2.V tabulce 3.3 (Planovaci preference) naleznete informace k moznostem rdznych Uprav:

Tabulka 3.3: Preference planu
Volba Popis

Priimér [mm] Ovladani Sipkou

ZvétSuje nebo zmensSuje pramér o 0,5 mm pfi kazdém kliknuti
Sipkou, a to vrozmezi 1,0 mm az 180.0 mm.

PFfimé vlozeni
* VloZte hodnotu pfimo do pole

Barva Urcuje barvu u vychoziho nastaveni. Kliknéte a vyberte barvu
Z rozvinutého seznamu.

UloZeni nebo zruSeni vami provedenych zmeén

Kdyz ukongite praci v okné pro preference planu, kliknéte na pfislusné pole pro aplikovani, nebo
zruSeni vami provedenych zmén:

Tabulka 3.4: Aplikace, uloZzeni nebo zruSeni volby pro preference daného planu
Volba Popis

Aplikuje zmény a vraci se zpét k Uloze v programu OmniSight. (Méjte
OK na pameéti, ze stisknutim OK nedochazi k ulozeni vami provedenych

Zmeén pro pouziti v nasledné Uloze v programu OmniSight. [viz
funkce Save, zde nize])
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Ulozit

ZrusSit

Obnovit

1. uklada zmény pro nasledné pouziti v programu OmniSight.
2. specifikuje nazev pro zmeény prostrednictvim jedné z
nasledujicich metod:

* napiste nazev do boxu v oddilu Save Preferences (ulozit
preference)

anebo

« kliknéte na jméno v jiz existujicim seznamu preferenci. Poté

kliknéte na OK, takto ulozite tyto zmeény.

Vystoupit z aplikace bez ulozeni jakychkoliv zmén.
ZruSi provedené zmény a nahraje data naposledy ulozenych

preferenci:

Poznamka: Pokud pouZzijete tuto funkci pro obnoveni (restore),
zruSite veSkeré zmeény, které jste pravé provedli.

1. Kliknéte na Restore (obnovit).

2. Kliknéte na nazev preference, kterou jste ulozili béhem posledniho
ukladani.

3. Kliknéte na OK.
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Kapitola4 Lokalizace v systému CT a MRI

Prehled 4.1
Nelokalizované planovani 4.1
Orientovani ty€inek 4.3
Lokalizace ty¢inek 4.5

Prehled

Co se tyka ramcovych procedur, lokaliza¢ni ty€inky pro data z CT i MR pfistroje museji byt
identifikovana na kazdém snimku, a to jeSté pfedtim, nez budete pokrac¢ovat dal v planované akci.
Poté, kdy jsou ty€inky detekovany na jednom fezu, systém Omni Sight mGze automaticky detekovat
také ty€inky na dalSich fezech. Pfipadné mlzete rovnéz provést tuto detekci manualné na vSech
fezech. Pokud byly tyto ty€inky identifikovany a ulozeny jiz pfi pfedchozim Ukolu, budou automaticky
obnoveny.

Poznamka: Pokud se misto lokalizaéniho panelu zobrazi panel pro planovani, znamena to, Ze sada
snimka jiz byla lokalizovana. Mizete tedy pokracovat v planovaci akci, anebo se vratit k lokalizovani, a
to tak, Ze vyberete pole "Localize" (lokalizovat) z tapety nabidky.

Pokud po detekci ty€inek a po procesu konturace pouzivéate fixacni
A zafizeni pro vymazani fezt snimku, pak musi byt proces detekce tyc€inky
a konturace opakovan.

Dalsi detailni informace pro procedury, pfi nichZ se pouziva tento lokalizator, naleznete v pfislusném
manudlu uZivatele.

Nelokalizované planovani

Jako dalSi pomocné zafizeni, které redukuje ¢as straveny v operacnim séle, muzeme provadét
predoperacni planovani cilovych akci a trajektorii pomoci nelokalizované sady snimki.

Nelokalizované planovéani vyzaduje pouziti programu ImageFusion (faze snimk), a to pro spravnou
korelaci sad snimku (pokud vas systém nemd nainstalovan program ImageFusion a prejete si ziskat
licenci pro tento program ImageFusion, kontaktujte prosim VaSeho mistniho prodejce spole¢nosti
Radionics).

Poznamka: Pokud program ImageFusion neni nainstalovan, nelokalizované planovani nemuze byt
spusténo.
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Pro provedeni pfedoperaéniho nelokalizovaného
planovani:

1. Na lokaliza¢nim panelu si ovéfte sadu (sady)
snimku, kterou chcete pouzit pro tuto planovaci akci,
kazdy z téchto snimk( vyberte z boxu Image Set
(sada snimku).

2. U kazdé sady snimkd zménte typ lokalizatoru do
polohy None (zadny).

3. Na spodni strané lokaliza¢niho panelu kliknéte na
pole Plan a pokracujte s planovanim
nelokalizovaného cile a nelokalizované trajektorie.

Nyni muzete prostfednictvim téchto nelokalizovanych
sad snimku nastavit az 8 jednotlivych cilovych a
vstupnich bodu.

Béhem dne, kdy bude provedena tato procedura:

1. Provedte scanning pacienta pomoci konstrukce
lokalizatoru.

2. Pokud jesté nedosSlo ke slou¢eni sady snimkd,
pouzijte funkci ImageFusion a korelujte tyto snimky
spole¢né s dalSimi (vice informaci o pouZiti tohoto
Image Fusion programu naleznete v Manualu
uzivatele, ktery se tyka prave této funkce).

3. Na panelu prohlizece kliknéte na pole AutoRestore
Plan File (pokud jiz pfedtim nebyla tato funkce
vybrana).

4. Na seznamu snimk{ vyberte novy snimek, ktery
byl proveden za pomoci lokalizatoru. PFidejte tento
snimek do svého planu a kliknéte na OK.

Box s volbami

pro sadu
snimku
Image Set: | 1-MR-Axial — !
Localizer Type:
Typ \
lokalizatoru
nastaven na

NONE (zadny)

Kliknéte na
PLAN a
pokracujte

v nelokalizova
ném planovani

image scans.

Localize

Obrazek 4-29: Nastaveni lokalizaéniho panelu pro
nelokalizované planovani

5. Provedte detekci ty€inek (viz "Rod Localization," (lokalizace ty€inek) na strané 4-5).
6. Pokracujte do rezimu planovani a proces planovani ukoncete pomoci panelu Arc Settings (nastaveni

oblouku).

UZzivatel je sdm zodpovédny za to, Ze provede ovéfeni pfesnosti

AN\

slou¢eného snimku a uréi, zda je tato pfesnost klinicky akceptovatelna.

Orientovani ty€inek

Je velmi dllezité se také seznamit s riznymi typy orientace ty€inek. Toto Vam umozni identifikovat
fezy, které nemaji potfebné tycinky, a spravné lokalizovat ty€inky na fezech, které tyto ty€inky obsahuji.
Nasledujici ilustrace zobrazuiji ty€inky pro lokalizatory typu CT a MR.
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Snimky CT

Anterior

Head Head
Ring e M Ring
Right Left
Posterior
Obrazek 4-1: Lokalizator BRW (9 tycinek)
Anterior pfedni strana

Head Ring Right / Left

Posterior zadni strana
Axialni snimky typu MRI

Anterior

Head
Ring
Right

Posterior

Obrazek 4-3: Lokalizator MRIA (9 tycinek)

Anterior pfedni strana
Head Ring Right / Left
Posterior zadni strana

Marker rod

znackovaci ty¢inka

Anterior

Head Head
Ring Ring
Right Left
Posterior
Obrazek 4-2: Lokalizatory UCLF a Luminant
(9 ty€inek)

hlavovy prstenec pravy / levy

Anterior

Head Head
Ring Ring
Right Left
Posterior
Obréazek 4-4: Lokalizatory UCLF a Luminant

(9 ty€inek)

hlavovy prstenec pravy / levy
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Sagitalni snimky typu MRI

Head Ring Superior

Head Head
Ring Ring
Anterior Posterior

Mfggaer

Head Ring Inferior

Obrazek 4-5: Lokalizator MR (6 tycinek)

Head ring anterior / posterior
Head Ring superior / inferior

Marker rod

Koronalni snimky typu MRI

Head Ring Superior

Head Head
Ring Ring
Right Left

_b
Marker
Rod
Head Ring Inferior

Obrazek 4-7: Lokalizator MRIA (7 ty€inek)

Head ring anterior / posterior
Head Ring superior / inferior
Head ring right / left

Marker rod

znackovaci tyc¢inka

znackovaci ty¢inka

Head Ring Superior

Head Head
Ring Ring
Anterior Py Posterior

Head Ring Inferior

Obrazek 4-6: Lokalizatory UCLF a Luminant
(8 tyCinek)

hlavovy prstenec pfedni / zadni

hlavovy prstenec vyssi / nizsi

Head Ring Superior

Head Head

Ring Ring

Right Left

Head Ring Inferior

Obréazek 4-8: Lokalizatory UCLF a Luminant
(9 ty€inek)

hlavovy prstenec pfedni / zadni
hlavovy prstenec vyssi / nizsi

hlavovy prstenec pravy / levy
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Lokalizovani ty€inek
Pro identifikaci ty€inek:

1. si ovéfte jméno pacienta (v levém hornim rohu obrazovky) a typ obrazkové sady.
2.V lokaliza¢nim okné vyberte sadu snimku, kterou chcete lokalizovat.
3. Zvolte typ lokalizatoru, ktery pouzivate, kdyz skenujete snimek.

Poznamka: Vybirani nového typu lokalizatoru méa za nésledek také to, Ze u detekovanych ty€inek dojde
k jejich automatickému vymazani. Kromé& toho budou rovné&z parametry pro detekci ty€inek a toleranéni
hodnoty resetovany na jejich vychozi hodnoty.

4. Umistéte tycinku s Cislem lokalizatoru (1) k &islu Fezu (1) (viz obrazky 4.1 az 4.8, podle nich umistéte
ty€inku €. 1 pro lokalizator, ktery jste pouzili).

Za spravnou identifikaci ty¢inky €. 1 je zodpovédny uZivatel. Zatimco

A pocita¢ mize provést ovéfeni velikosti ty€inky €. 1 pro lokalizator CT, u
MRI axialniho lokalizatoru neni zcela mozné zabranit invertovani polohy
ty€inky (levo-pravé otoceni). Nespravné provedena identifikace ty€inky ¢.
1 mGze mit za nasledek nespravné transformace, které mohou zapficinit
zranéni pacienta. Znalost lokalizator systéma CT a MR, jako i orientace
kazdého jednotlivého snimku, jsou podstatné pro spravnou identifikaci
tyCinek.

5. Nyni provedte identifikaci zbylych ty€inek podle snimk( v obrazcich 4.1 - 4.8.

o [ inde Yiow Lowine et

image Sot | 1

Lecaae Typs | BRW _i

(Ain ez

V ramci CT axiélniho
snimkovani pokracujte
po sméru hodinovych
rucicek k detekovani
tycinek.

Obrézek 4.9: Detekce tyéinky na snimku CT, Rez é. 1

Kdyz je na fezu detekovana posledni ty€inka, systém OmniSight zkontroluje umisténi vSech ty€inek a
jejich geometrické Ghly a vzdalenosti. Pokud se hodnoty Uhld a odchylek pohybuji v ramci toleranci
nastavenych v okné Localizer Properties (vlastnosti lokalizatoru) (viz obrazek 4.10 “Okno pro vlastnosti
lokalizatoru, Localizer Properties, strana 4-6), pak se zobrazi zprava, ktera potvrzuje lokalizaci ty€inek
na fezu €. 1. Nyni mizete pokrac¢ovat na funkci automatické detekce (Autodetection) pro zbyvajici fezy.
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Autodetekce

Pokud jsou identifikovany ty€inky na prvnim fezu, systém muize automaticky identifikovat ty€inky na
zbyvajicich fezech.

Chcete-li provést detekci ty€inek na zbyvajicich fezech, kliknéte na pole (Auto Detect), automaticka
detekce.

Systém skenuje zbyvajici fezy a identifikuje soufadnice X a Y u kazdé tycinky lokalizatoru. U kazdého
fezu je umisténi ty¢inky kontrolovano, zda vykazuje spravnou geometrickou vzdalenost a Uhel. Pokud
se v danych tolerancich objevi vétSi odchylky mimo pole téchto toleranci, zobrazi se varovna zprava.

Poznadmka: Jakékoliv nesrovnalost v detekci ty€inky musi byt ihned opravena.

Jakmile jsou vSechny tydinky Uspésné detekovany, systém OmniSight dovoli uZivateli pokra¢ovat v
planovani.

Parametry pro detekci ty€inky

Sada specifickych parametrd reguluje detekci ty€inek

v pfipadé, kdy je urgity bod identifikovan na Fezu &i Parameters Tolerances
béhem auto detekéni procedury. Parametry mohou 400
byt pFistupny tak, Ze zvolime postup Edit—Localize l -
Settings (editace — lokalizaéni nastaveni). Okno s Rod Threshold
vlastnostmi lokalizatoru je zobrazeno (viz obrazek 5
4.10). T 1
Gravity [mm]
Prah tyc€inky 10
I il
Pojem prah tyginky znamena minimalni intenzitu, Maximum Rod Diameter [mm]
kterou musi mit obrazovy bod k tomu, aby mohl byt
identifikovan jako potencionalni obrazkovy bod
ty€inky. U matnych obrazk( bude mozna zapotfebi

shizit tuto hodnotu, aby se ty€inky mohly snadno a

e x Obrézek 4.10: Okno pro vilastnosti lokalizatoru
Uspésné detekovat.

Poznamka: Pokud u CT snimkovani pouzivate lokalizator typu Luminant, bude pravdépodobné

-----

uZivatele pro systém Luminant.

Gravitace [mm)]

Na zékladé prvotniho kliknuti mysi na umisténi, "gravity" (gravitace) ur€uje miru, kolik milimetrd
potfebuje tento program v kazdém sméru k tomu, aby vyhledal danou ty€inku. Pokud je hodnota této
gravitace vysoka, program presto nalezne | takové ty€inky, které se nenachazeji pfimo v tomto
vstupnim poli. Pokud je hodnota gravitace nizka, program je schopen hledat objekty podobné ty¢inkam
pouze v blizkém okoli kolem vybraného bodu. Tuto hodnotu muze byt zapotfebi snizit proto, aby se
mohla lokalizovat ty€inka, ktera je v blizkosti vnéjSiho objemu téla pacienta (napfiklad hlava nebo
povrch kiize).

Maximalni pramér tyéinky [mm]

Hodnota priméru "Diameter” se vztahuje k velikosti praméru ty€inky v milimetrech. Jakmile program
nalezne hrubé misto pro lokalizaci tyCinky, hleda dale pravé tyto milimetrové hodnoty ve vSech
smérech tak, aby mohl lokalizovat stfed tyCinky. Pokud je ty€inka pfiliS blizko k externimu povrchu, pak
mohou byt do kalkulace stfedu ty¢inky zahrnuty obrazové body o vysoké intenzité (pixely), a umisténi
ty€inky bude vychyleno jesté vice smérem k externimu povrchu. Pokud tato situace nastane, nastaveni
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priiméru tyCinky musi byt snizeno postupné tak, dokud nedojde k eliminaci této odchylky. Kdyz
vloZzime manualné ty¢inky na prvni fez, musi byt stfedy ty€inek umistény zcela presné.

Parametry pro odchylky u ty€inek

DalSi parametry se zde pouZivaji napfiklad pro kontrolu vzdalenosti, GhlU a separace fezt mezi
detekovanymi ty¢inkami poté, kdy dojde k lokalizaci posledni ty€inky na konkrétnim fezu. Pokud se
objevi hodnoty, které jsou mimo tyto tolerance, systém OmniSight vySle varovnou zpravu. Tyto
parametry odchylek jsou pFistupné po kliknuti na pole Tolerances v okné Localizer Properties
(vlastnosti lokalizatoru), jak je ukdzéno v obrazku 4.10 (zvolte Localize Settings z nabidky Edit a objevi
se okno Localizer Properties).

Hodnota tolerance fezu [mm]

Poté, co byla provedena detekce ty€inek na dvou sousednich fezech, mizeme porovnat namérenou
separaci fezl s uvedenou informaci, kterd se nachéazi v zahlavi obrazku. "Tolerance fezu" kontroluje
chyby v mezerach mezi skenovanymi fezy, mezery musi mit pfi detekovani ty¢inek pouze povolené
parametry. Pokud systém automatické detekce selze, je nutno zvysit hodnotu tolerance fezu. Nicméné,
toto selhani je velmi neobvyklé, proto v podstaté neni nutné nastavovat tuto hodnotu tolerance fezu.

Hodnota tolerance pro vzdalenost [mm] a pro Uhel [stupné]

Poté, kdy jsou vSechny ty€inky vloZzeny na prvnim Fezu, maze systém Omni Sight vypocitat lokalizaci
téchto ty€inek, zaloZenou na pfedem nastavenych pozicich ty€inek a thlech mezi nimi. Tolerance
vzdalenosti a thlu kontroluje maximalni chybu v namérené vzdalenosti (v milimetrech) a v Ghlu (ve
stupnich), tedy maximalni chybu, kterou program pfi umistovani ty¢inek dovoluje. Vychozi hodnoty
nastavené pro systém CT a MR se mohou liSit, nicméné jsou nastaveny tak, aby byli racionalnimi
hodnotami pro jejich typy skenovani.

ZvySovani hodnoty pro tolerance ty€inek provadéjte obzvlast peclivé. Co

A se tyka stereotaktické lokalizace, hodnoty 4mm a 6° jsou povaZzovany za
hodnoty vysoké, které jiz neni mozno prekracovat. Pokuste se jesté pred
navySovanim toleranci nastavit detekéni parametry.
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Kapitola 5: Planovani cile projektu

Prehled 5.1
Planovani trajektorii 5.2
Pouziti funkce automatického cile 55

Prehled

Po umisténi snimkd daného pacienta pokracujte do rezimu Plan tak, ze kliknete na Sipku oznacenou
slovem Plan, ktera je situovana pod boxem pro textové zpravy (message box). Objevi se obrazovka
rezimu pro planovani (Obrazek 5.1 zde nize).

V rezimu pro planovani mazete vybrat cilové a vstupni body v ramci lokalizované sady snimk( a poté
analyzovat vysledné trajektorie. Takto m{izete najit optimalni pfistup k cili. Pfipadné muUzete také
nastavit tyto vstupni a cilové body manualné (viz: kapitola "Setting the Target Using the Arc Settings,"
(Nastaveni cilovych bodd pomoci metody obloukového nastaveni, strana 4-3), anebo nastavit pozice,
které se vztahuji k bodu na stfednim Svu (viz kapitola "Setting the Target Location Indirectly," (nepfimé
nastaveni cilového umisténi, na strané 5-5).

Planovani této procedury v obou zobrazenich, tedy ve formétech 2D i 3D umoznuje Iékafi pfesné
nahlédnout do prostorovych vztaht v pacientové hlavé, cilové pozici, v oblouku a v sondé, a pak také v
dalSich kritickych strukturach. Rezim pro planovani v systému OmniSight umoznuje jednoduché
pochopeni jak uz vyhod, tak rovnéz rizikovych situaci spojenych s vybranym cilovym mistem a
pozZadovanym pfistupem v terapii.

Upozornéni: Vzdy obezretné zkontrolujte Stitek v levém hornim rohu planovaciho panelu. Takto
se presvédgcite, Ze pracujete se spravné vybranou slozkou konkrétniho pacienta.

Nazev
pacientovy
slozky

Obrazek 5-1: Panel pro planovani
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Planovani trajektorii
Systém NeuroSight nabizi dvé metody pro uréovani cilového mista: pfimou a nepfimou.
Poznamka: Pro kaZzdou jednotlivou slozku pacienta mizete definovat az 8 trajektorii a také
individualné upravovat vlastnosti prostfednictvim funkci v okné pro nastaveni (Setting
Window).

PFfimé nastavovani cilového mista

Zacileni daného mista pomoci ovladaci mysi

Pro pfimé zavedeni cilového umisténi pomoci kliknuti
na kterykoliv z danych obrazku: ‘2’

1. Na panelu pro planovani Plan panel) kliknéte na Target  Enty

~ z , 7 , . e . s Sel Find Set Find
poZadované cilové misto (v jakémkoliv obrazku). E] @0 0
2. Kliknéte na tlacitko pro nastaveni cilové pozice G A B
(Target Set button). Soufadnice cilové pozice jsou e |
nyni zobrazeny v systémech AP, Lat (horizontalnim) ar [on ] |
a Vert (vertikalnim) v rdmci numerickych boxu. Lat [00 [T |
3. Kliknéte na pozadovany vstupni bod (na Ven [o5 [T LT |
kterémkoliv obrazku). Arc (degress) !
4. Kliknéte na tla¢itko pro nastaveni vstupniho bodu. Ring (837 [0 I
Obloukovy prstenec a soufadnice snimku jsou Orientation | Poaterior | |
zobrazeny podle orientace trajektorii. side [383 [ ]

Orientation Lell
Poznamka: pevny barevny obrys indikuje Voo Ot
hrotovy bod sondy na roviné snimku v misteé, orientation [ Anterior .|
kde prochézi trajektorie. TeCkovany obrys |
indikuje projekci prodlouZeni trajektorie z =
dalSich fezt snimku.

5. Chcete-li najit cilové a vstupni body, stisknéte na
prislusné tlagitko Find (najit). VSechny pohledy budou
automaticky aktualizovany, aby spravné zobrazovaly
vybrany bod.

6. Chcete-li u téhoz pacienta vytvofit novou trajektorii,
zvolte rozbalovaci tapetu nabidky pro trajektorie
(Trajectory drop down menu) nalevo od tla¢itka pro
nastaveni cilové pozice (Target Set button) a zvolte
Cislo, které odpovida Vasi pfisti trajektorii.

Obréazek 5.2: Kontrolni panel pro planovani

Poznamka: Zobrazuje se pouze vybrana
trajektorie.

7. Chcete-li upravit trajektorii pro planovani:

a) Zvolte si pozadovanou trajektorii ze seznamu &isel
téchto trajektorii.

b) Aktualizujte novy bod tak, Ze kliknete na
pozadovanou lokalizaci u kazdé jednotlivé nové
trajektorie. Pfipadné muzete rovnéz pouzit funkci
Move Point (pohyb bodem) na nabidkové tapeté u
pravého tlacitka ovladaci mysi.



Uzivatel je zodpovédné za spravny vybér cilovych a vstupnich bodu.
A Nespravné vybrané cilové a vstupni body nebo nepatfi¢ny pohyb s témito
body ma za nasledek zvySené riziko zranéni pacienta.

Nastaveni cilové pozice za pouZziti funkce pro nastaveni oblouku
Manualni nastaveni oblouku

Upozornéni: Systém OmniSight automaticky zaménuje orientaci snimk(i a prstencl v zavislosti na
trajektorii sondy, proto je velmi dulezité si ovéfit, Ze vybér pohybl zepfedu dozadu a zprava doleva v
ramci posuvnikl prstencu a snimku je zvolen tak, jak se o¢ekavalo pfed ukonéenim planovani.

V optimalnim pfipadé mohou byt vSechna nastaveni vlozena manualné, a to do poli, kam se tyto (daje
zapisuji, anebo mohou byt tato nastaveni také vloZzena ta, Ze klikneme a podrzime a potahneme
packami uvnitf posuvnikd. Posuvniky jsou velice pfesnym zafizenim, proto musi byt jemné doladovani
na tyto hodnoty provadéno pomoci Sipkovych klaves na klavesnici.

Pro vybér posuvniku k pfesnému nastaveni:
1. Kliknéte na ukazovatko na panelu posuvniku.
2. Kdyz bude posuvnik zvyraznén, stisknéte pravé nebo levé tlacitko pro Sipku a pohnéte posuvnikem

nahoru nebo doll po hodnoté 0.1 mm.

Jakakoliv zména na nastaveni oblouku automaticky aktualizuje vSechny pohledy obrazku.

Ovladéni posuvniku (Kliknéte na Jergel Y &
S . o x . . Set Find Set Find
kterykoliv posuvnik a proved'te pfesné nastaveni

s klavesami Sipek. : _'I Q @ Q o

Settings ] AutoTarget |

Target (
Posuvniky mohou byt kviili presnému nastaveni AP 1]
posunovany v krocich po 0.1 mm.
Lat |-03 [ Juijd
v
Vert |08 | |

VSechna nastaveni jsou automaticky

aktualizovana, kdyz vybereme novy cilovy anebo Arc (degreas)

vstupni bod. Ring |797 | il
Crientation |
Siide |72 | | |

Qrientation Right |
Obrazek 5-3: Kontrolni panel pro nastaveni

oblouku Probe Carrier

a
g orientation [ Posterior _ |

Hodnoty nastaveni mohou byt vytiStény pro pozdéjSi pouziti, a to prostfednictvim funkce Print (tisk) na
rozloZzené nabidce (viz kapitola "Printing and Saving Images," (tisk a uloZeni snimku. Strana 3-22).

Pokud je v systému OmniSight zménéna orientace sondy, aktualni oblouk

A musi byt pfeorientovan tak, aby dobfe odpovidal rozméram pacientovy
hlavy. Jinak by se mohlo stat, Ze zobrazena nastaveni budou nespravna,
€C0Z muze mit za nasledek vazné zranéni pacienta.
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KdyZ ukongite proces planovani, opatrné provedte zkousku 3D displeje.

A Nesmi zde byt takova orientace oblouku, ktera zplsobuje nezadouci
kontakt mezi obloukovymi segmenty (napfiklad vodici blok a zakladova
deska).

Poznadmka: DalSi instrukce k nastaveni oblouku naleznete v CRW stereotaktickém Manualu uZivatele.

Neplatné nastaveni

Nékterych trajektorii neni mozno pfi pouziti nékterych obloukovych orientaci dosdhnout. Pokud se
pokousite definovat trajektorii tohoto druhu, objevi se chybové hlaSeni a takova trajektorie nebude
aktualizovana.

Pro napravu tohoto problému zvolte jiny, platny cilovy a/nebo vstupni bod.

Orientace vodi¢e sondy

Systém OmniSight mGze byt nastaven tak, aby zobrazoval a vypocitaval nastaveni pro ¢tyfi rozdilné
orientace CRW stereotaktického systému.

Poznamka: DalSi instrukce k prstencovému zafizeni a k charakteristikdm nosnikd pro snimek a sondu
naleznete v Manualu uZivatele, ktery se tyk& CRW stereotaktickych systéma.

Chcete-li modifikovat orientaci vodiée sondy, zvolte [ Arcsetings | AutoTarget |
jednu z moznosti na vyhrnovaci nabidce pro vodié¢ Target (i)
sondy Probe Carrier Orientation): AP |12 | Al
Lat |-78 | il
* szdni vert [08 | 1]
* Zadni
. Levy Arc (degrees)
* Pravy Ring [78.1 | il

Orientation |

Pokud je oblouk v takové pozici, Ze pfedni strana

z&kladové desky oblouku koresponduje s umisténim Side 111 [ | |

na pfedni strané pacienta, pak volba pfedniho vodice orientation [ Right |
sondy (Probe Carrier Anterior) orientuje most _
prstence do pfedni pozice (smérem dopfedu). Pokud Probe Carrier

zvolite zadni vodi¢ sondy, pak tento vodi¢ otaci Orientation | Posterlor — II
obloukem kolem z&kladové desky, takZze most ’

prstence je orientovan do pozice sméfujici dozadu.
Proto pohyb vodi€em doprava a doleva orientuje most
prstence doprava nebo doleva na téle pacienta.

Orientace vodice sondy, rozvinovaci
nabidkova tapeta

Pohled formatu 3D a prstenec oblouku, a nastaveni
snimk{ na levém panelu, jsou automaticky

aktualizovany tak, aby reflektovaly vybranou orientaci. QOprazek 5-4: Ovladani obloukového nastaveni

Upozornéni : Ovéfte si, Ze selekce pfedozadni a pravoleva, které se vztahuji k prstenci a k nastaveni
snimkovani, jsou nastaveny podle hodnot oéekavanych pfed ukon&enim planovani.
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Pouziti funkce pro automatické vyhledavani

NepfFimé nastaveni cilové lokalizace

Tuto funkci programu Omni Sight pro automatické zacileni mazete pouzit k tomu, abyste nepfimo lokalizovali
cil tim, Ze urcite jeho pozici ve vztahu k bodim na centralnim Svu. Pokud jste jiZz definovali predni Sev (anterior
commissure (AC)) a zadni Sev (posterior commissure (PC)), program OmniSight vybere stfedni linii a zobrazi
odchylky cile od rovinv centralniho Svu.

Nastaveni AC/PC/stredni
linie

Vychyleni cile od bodu
stiedniho Svu

Obréazek 5-5: kontrolni panel pro automatické zacilovani

Zdravotnicky personal je zodpovédny za spravnou identifikaci pfednich a
& zadnich Svl na sadé pacientovych dat. Nespravna identifikace téchto

bodu muze byt pfi¢inou nepfesného zobrazeni cilového bodu. Pred

dalSim pokracovanim si ovérte cilové body ve snimcich formatu 2D.

Neprimé nastaveni cile pomoci bodu na stfedovém Svu
Pro spravné urceni umisténi cilového bodu v zavislosti na stfedovém bodu Svu:

1. Kliknéte na tabelator pro automatické zacileni (autotarget) na kontrolnim panelu pro planovani.
2. Vyberte AC bod pomoci kliknuti na misto pfedniho Svu (v kterémkoliv snimku). Potom stisknéte
tlagitko pro nastaveni systému AC (Set AC button).

Poznamka: Pokud neni obrazek jasné a Cisté viditelny, nastavte hodnotu intenzity snimku, a to
pomoci nastaveni v okné Window/Level panel. (viz "Nastaveni okna Window/ Level," strana 3-
10)

Poznamka: Chcete-li pfesnéji umistovat vaSe body, pouzijte funkci ZOOM na nabidce pod
pravym tla¢itkem ovladaci mysi. Takto muzete zvétSit obraz snimku.

Poznamka: Body AC/PC mohou byt nastaveny na tomtéz ¢i rozdilném Fezu nebo pohledu,
Anebo také v rdmci odliSné orientace.

3. Kliknutim na zadni Sev vyberte PC bod (na kterémkoliv snimku) a potom stisknéte tlacitko pro
nastaveni pozice PC (Set PC).
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4. V koronalnim pohledu na snimek si znovu prohlédnéte stfedové osy (ote¢kované modrou linkou),
vybrané v programu OmniSight. Kliknéte na tla¢itko Midline Find, takto nastavite vychozi hodnotu bodu
na stfedni linii, kterou jste vybrali prostfednictvim programu OmniSight. Srovnejte stfedovou osu s
anatomickym tvarem téla, a to pomoci kursoru funkce Move Point (funkce pro nastaveni budu stfedové
linie). Kromé toho mlzete bod stfedové linie definovat také tak, Ze kliknete na pozadované misto (v
koronalnim pohledu), poté stisknete tlacitko Set Midline (nastavit stfedni linii) a tim provedete tuto
aktualizaci ve v8ech pohledech.

Pro manuélni nastaveni odchylky cilového umisténi od bodu na stfednim Svu:

Poté, kdy jste Uspésné definovali umisténi bodl AC, PC a bodu stfedni linie, miZzete nyni definovat
umisténi cile, ktery se vztahuje k bodu na stfedovém Svu.

K tomu je nyni zapotfebi vlozit hodnoty manualné, a to pro kazdy smér:

Arc Settings AutoTarget
Set Find
~ @0
Box pro offsetové re @ Q)
(odchylkové) Midiine . @

hodnoty (vkladani

manualni) Targel Offsets from
Midcommissural Point (mm):
[ A

;sz Posterior . |

Ao — \
! - Smér vychyleni (zvolte
=- moznost)

Obrazek 5-6: Manualni vkladani offsetovych hodnot

1. Vlozte danou hodnotu do boxu pro numerickou offsetovou hodnotu, a to hodnotu pro zadni | pfedni
smeér orientace.

2. Zvolte si zadni nebo pfedni smérovani pro tuto offsetovou hodnotu, a to z rozvinuté tapety nabidky
napravo od numerického boxu.

3. Pro zbyvajici smérovani (direkce) opakujte kroky 1 a 2: Levo-prava direkce, direkce zezadu
dopredu.

Poznamka: Na offsetové odchylce muzete provést jemné doladovani, a to pomoci Sipek (nahoru/dol()
vedle boxu pro numerické hodnoty.

Cilova pozice bude nastavena automaticky, kdyZ bude vloZena hodnota offsetové odchylky.
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Upravy vlastnosti planové trajektorie

Kromé definovéani planu trajektorii mazete tyto trajektorie také modifikovat (v€etné jejich cilovych a

vstupnich bodu).

1. Kliknéte na tlacitko Edit (editace) na panelu
nabidky a zvolte pole Plan/ROI/TOI, takto zobrazite
okno pro nastaveni planu (Plan/ ROI/TOI settings
window (Obrazek 5.7)).

2. Sefidte nastaveni trajektorie, a to pro kazdou
jednotlivou trajektorii, pokud je to zapotfebi:

* Informace a navod k tomu, jak modifikovat pfisluSna
nastaveni trajektorii, naleznete zde nize v sekci Plan/
ROI/TOI settings (nastaveni funkci Plan/ ROI/TOI,
tabulka 5-5).

» Pomoci tlacitek Next (dalSi) a Previous (pfedchozi)
se pohybujte mezi trajektoriemi, takto mazete
provadét zménu charakteristickych vlastnosti u kazdé
Z nic (prameér, délka, viditelnost).

Plan ROI T
Trajectory 1

Oismeter (mm] (20 4 @ TargetFixed

g:m}ml [1022 4 ) Entry Fixed

Neut 25

e

Obrazek 5-7: Okno pro nastaveni funkci
Plan/ROI/TOI

Poznamka: Tabelatory pro funkce ROI a TOI v okné pro nastaveni planu jsou vyvedeny v Sedé barvé,
jelikoz praveé tyto parametry nejsou aplikovatelné v programu NeuroSight Arc.

Tabulka 5-5: Moznosti nastaveni funkci Plan/ROI/TOI

Pole Efekt

Priimér Nastavuje priimér
planové trajektorie

Vzdalenost mezi
vstupni a cilovou
hodnotou [mm]

Nastavuje délku planové
trajektorie

Fixace cilové pozice Fixuje hodnotu cilové
pozice na stejné urovni,
a to nezavisle na tom,
jak se méni délka
trajektorie.

Fixuje hodnotu vstupni
pozice na stejné arovni,
a to nezavisle na tom,
jak se méni délka
trajektorie.

Fixace vstupni
pozice

Akce

« Sipka smérem vzhiiru zvysuje
tento prameér v krocich po
0.5mm pfi kazdém kliknuti.

« Sipka smérem dolli sniZuje
tento prameér v krocich po 0.5
mm pfi kazdém jednotlivém
kliknuti.

 Je mozné také pfimo vepsat
konkrétni hodnotu a nastavit tak
urc€ity pramér.

« Sipka smérem vzhiiru zvysuje
tuto délku v krocich po 0.5 mm
pfi kazdém kliknuti.

« Sipka smérem doll sniZuje
tuto délku v krocich po 0.5 mm
pfi kazdém kliknuti.

 Je mozné také pfimo vepsat
konkrétni hodnotu a nastavit tak
urcitou délku.

Kliknéte na pole checkbox a
nastavte zvolenou moznost.

Kliknéte na pole checkbox a
nastavte zvolenou moznost.
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Barva Méni barvu vybrané Vyberte se mezi moznostmi:
trajektorie. magenta, ¢ervena a Zluta.

Pfedchozi Prejdéte zpét na Kliknéte na tlacitko Previous
properties (vlastnosti) u  (pfedchozi akce).
trajektorii, které byly
planovany v pfedchozim
kroku.
Pristi Pokracujte na properties Kliknéte na tlacitko Next (pristi
(vlastnosti) u trajektorii, akce).
které budou planovany v
pFistim kroku.

Poznamka: Prabéh dané trajektorie muzete zobrazit tak, Zze zvolite policko Probe (sonda) v nabidkové
tapeté View menu. Nahledy typu "Probe's Eye" a "Plane of Probe" budou zobrazovat naklonény fez,
ktery obsahuje cely priibéh dané trajektorie.

Uzivatel je zodpovédny za to, Ze si zkontroluje délku a primér zobrazené

A trajektorie, a to bud pomoci vizualni kontroly, anebo pomoci funkce
Measure Distance (méfeni vzdalenosti), viz strana 3-7 v reZzimu pro praci
s kurzorem.
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Priloha A: Nastaveni terapie a planu QA

Prehled

Spole¢nost Radionics striktné doporucuje, aby pfed, b&éhem | po proceduréach byla zajisténa patficna
aroven a kvalita této péce, a to u vSech pacientd. Jako prostfedek pro bezpeénost a kvalitné
provedenou proceduru pfi praci s obloukovym systémem CRW nabizi spole€nost Radionics pomocnou
zakladnu s ndzvem Radionics Phantom.

Zékladna Phantom

Zé&kladna Phantom je navrzena pro pouziti spolec¢né se stereotaktickymi obloukovymi systémy
(Radionics stereotactic arc systems) spole¢nosti Radionics (viz Obrazek A-1).

Obrazek A-1: Zadkladna Phantom

Zakladna Phantom umoznuje nezavislou kontrolu toho, Ze je cilovy bod generovany systémem
OmniSight spravné ustanoven v obloukovém systému. JelikoZ mohou byt ukazovatko zakladny
Phantom a taky jeji vlastni baze (zakladna) sterilizovany, tuto kontrolu je mozno provést tésné predtim,
nez je obloukovy systém vpraven do téla pacienta.

Procedura se zakladnou Phantom:

1. Cilové a vstupni body, které jsou vygenerovany pomoci systému OmniSight, jsou nastaveny pfimo
pro praci na obloukovém systému.

2. Druh& osoba poté nezavisle nastavi stejné cilové soufadnice na zakladné Phantom.

3. Obloukovy systém je pfipojen k zakladné Phantom prostfednictvim tfi kulickovych a vackovych
uzamykacich mechanismu. Vrchni hrana zakladny Phantom je identicka s vrchni hranou hlavového
prstence pacienta.

4. Za pomoci ukazovatka umisténého na zékladné Phantom muZze pres tento obloukovy systém
prochézet sonda. Pokud jsou jak obloukovy systém, tak zakladna Phantom nastaveny spravné, bude
Spicka obloukového systému presné ukazovat na Spi¢ku ukazovéatka zakladny Phantom.
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